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ABSTRAK

Kerusakan alam yang sering terjadi baru-baru ini sedikit banyak adalah
andil dari manusia, contohnya banijir. Oleh sebab itu kita harus pandai-pandai
mensiasatinya dengan mengendalikan jumlah volume air, sensor air otomatis
yang dapat mengendalikan dan menggerakkan motor DC dapat dijadikan salah
satu alternatif. Pengaplikasian sensor air diatas dapat digunakan untuk
membantu membuka dan menutupnya pintu kanal yang digerakkan oleh motor
DC sesuai dengan jumlah volume air yang tertampung, sehingga air yang
tertampung tidak meluap dan menimbulkan banijir.

Salah satu jenis sensor yang sesuai untuk aplikasi diatas adalah dengan
menggunakan sensor Variable Resistor yang diaplikasikan ke water level sensor.
Dimana dengan menggunakan sensor ini dapat diketahui jumlah volume air yang
telah masuk ke dalam tabung penampung air, dengan diketahuinya jumlah
volume air tersebut maka akan dapat menggerakkan motor DC. Selagngor
ini akan menghasilkan nilai tegangan dimana tegangan yang akan mengatur
tinggi katup penutup tanggul penampung air.

Berdasarkan penjelasan diatas, penulis berkeinginan untuk merancang sistem
untuk diaplikasikan ke simulasi perangkat keras di atas, yang akan secara

otomatis mengatur aktivasi motor DC.
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