BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

51 Kesimpulan
Berdasarkan hasil pengujian yang telah dilakukan secara bertahap untuk kesimpulan

mengenai laporan tugas akhir ini sebagai berikut :

a. Dalam pengujian dan pengambilan data dilakukan dalam ruangan yang pencahayaan
yang kurang terang, kamera pi pada raspberry pi 4 dapat membaca objek warna laser
yang mengenai objek dengan jelas.

b. Kamera pada perangkat raspberry pi 4 dapat bekerja dengan baik, namun terdapat
munculnya butiran-butiran warna yang mengganggu pada foto atau yang disebut
noise.

c. Dalam pengujian yang telah dilakukan mikrokontroller raspberry pi 4 bekerja
dengan sistem yang telah dirancang sesuai program yang ditetapkan.

d. Kamera pi pada raspberry pi 4 dapat membaca dan mengirim hasil input/output pada
objek dengan hasil angka yang diprogram melalui aplikasi phyton pada raspberry pi
4,

5.2 Saran

Untuk analisis perubahan gerak dengan metode dua sumbu koordinat berbasis
Raspberry pi 4 model B menggunakan kamera pi mendapatkan peluang peneliti riset untuk
pengembangan teknologi lanjut secara cepat dan jelas, Namun pada kamera pi tersebut
sangat disayangkan karena harus ada proses perbaikan pembacaan laser yg telah ditentukan
diprogram yg telah dibentuk. Oleh karena itu, kamera pi dapat dikembangkan ke fungsi yang
diterapkan.
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