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ABSTRAK 

 
 Pada era yang semakin maju ini seperti teknologi semakin cepat untuk 

berkembangnya dengan adanya teknologi elektronik yang memiliki banyak 

fungsi dan kegunaannya. Kamera yang digunakan adalah Modul Kamera 

Rasberry pi v2 yang dimana merupakan produk kamera resmi yang diciptakan 

agar kompatible dengan perangkat modul Rasberry Pi. Yang akan dibahas pada 

laporan ini adalah menjelaskan bagaimana cara kerja sistem pendeteksi laser 

dengan kamera yang akan dikembangkan untuk pengerjaan tugas akhir. Pada 

penelitian ini akan menggunakan hardware seperti Raspberry Pi, modul Kamera 

v2, dan laser. 

Tujuan dari Computer Vision sebagai teknik computer atau mesin agar dapat 

meniru kemampuan perseptual mata manusia dan otak, atau bahkan dapat 

mengunggulinya untuk tujuan tertentu. Pada laporan ini menjelaskan bagaimana 

cara kerja sederhana sistem deteksi pergerakan tanah menggunakan metode dua 

sumbu koordinat berbasis Raspberry Pi 4 yang kemudian akan dikembangkan 

lebih lanjut untuk pengerjaan Tugas Akhir. Pada penelitian ini penulis akan 

menggunakan beberapa hardware utama seperti Raspberry Pi 4 beserta unit 

kamera yang mendukung untuk pemrograman Computer Vision. 

 
 

Kata Kunci: Computer Vision, Raspberry pi 4, Deteksi Koordinat, Kamera 

pi 
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