
i 

DESAIN SEDERHANA MOTOR SINKRON 3 FASA  

DENGAN 12 STATOR DAN 4 KUTUB ROTOR  

BERBASIS MIKROKONTROLLER PIC 18F4550 

 

TUGAS AKHIR 

 

 

 

 

Oleh : 

SILVANUS ADITYA  

09.50.0023 

 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS KATOLIK SOEGIJAPRANATA 

SEMARANG 

2014 

 



ii 

PENGESAHAN 

 

Laporan Tugas Akhir dengan judul “ Desain Sederhana Motor Sinkron 3 Fasa 

dengan 12 Stator dan 4 Kutub Rotor Berbasis Mikrokontroller PIC 18F4550” 

diajukan untuk memenuhi sebagian dari persyaratan dalam memperoleh gelar 

Sarjana Teknik pada Program Studi Teknik Elektro di Fakultas Teknik 

Universitas Katolik Soegijapranata Semarang.  

Laporan Tugas Akhir ini disetujui pada tanggal      Juli 2014. 

   

  Semarang,      Juli 2014 

 

 

 

Menyetujui, 

 

 

 

Dekan Program Studi Teknik Elektro            Dosen Pembimbing 

 

        

 

       Dr. Fl. Budi Setiawan,MT                                  Dr. Ir. Ign. Slamet Riyadi, MT 

        058.1.1994.150                                         058.1.1992.110   

 

 

 

 

 

 

 



iii 

ABSTRAK 

 

Motor sinkron adalah motor listrik, bekerja pada kecepatan tetap pada sistem 

frekuensi tertentu. Aplikasi sederhana motor sinkron berupa generator, pompa 

sentrifugal, motor pada kompresor, motor pada jam, dll. Keuntungan dari motor 

sinkron ialah lebih kuat dan konstan ketika beban bertambah. Pada makalah ini 

dikaji kinerja prototype motor sinkron berbasis mikrokontroller PIC 18f4550. 

Pada penelitian ini dilakukan uji coba menggerakan rotor dengan magnet melalui 

pergantian kinerja electromagnet pada induktor, program kendali yang disimpan 

di dalam memori mikrokontroller PIC 18f4550. Hasil pengujian menunjukkan 

dapat berputarnya rotor dengan pemrograman bahasa C pada memori 

mikrokontroller PIC 18f4550. 

 Kata kunci : Motor sinkron, pwm, PIC 18F 4550 
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