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ABSTRAK

Motor sinkron adalah motor listrik, bekerja pada kecepatan tetap pada sistem
frekuensi tertentu. Aplikasi sederhana motor sinkron berupa generator, pompa
sentrifugal, motor pada kompresor, motor pada jam, dll. Keuntungan dari motor
sinkron ialah lebih kuat dan konstan Ketika.beban bertambah. Pada makalah ini
dikaji kinerja_prototype motor sinkron bherbasis mikrekentroller PIC 18f4550.
Pada penelitian ini dilakukan uji-coba menggerakan rotor dengan magnet melalui
pergantian kinerja electromagnet pada induktor, program kendali‘yang disimpan
di dalam memori mikrokontroller. PIC '18f4550. Hasil ‘pengujian menunjukkan
dapat | berputarnya rotor- dengan. pemrograman bahasa .C. pada memori
mikrokontroller P1C 18{4550.

Kata kunci : Mator sinkron, pwm, P1C 18F 4550
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