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ABSTRAK

Seiring dengan perkembangan jaman, kebutuhan akan sistem penggerak
listrik yang efisien, kecepatan, torsi tinggi, dan perawatan yang murah semakin
meningkat. Motor induksi dan motor DC yang sering digunakan saat ini belum
mampu memenuhi kebutuhan akan hal tersebut. Motor DC mempunyai torsi yang
tinggi tetapi adanya sikat dan komutator membatasi kecepatannya dan memerlukan
perawatan.

Dengan berkembangnyaelektronika daya yang pesat, maka sikat dan
komutator motor DC dapat digantikan dengan rangkaian digital, Sehingga
dikembangkan motor yang memiliki efisiensi tinggi, mampu menghasilkan putaran
tinggi dan tidak menggunakan sikat yaitu Motor Brushless Direct Current (BLDC).

Pada laporan tugas akhir ini akan dikaji motor BLDC 3 fasa dengan 4 kutub
rotor,dimana stator terbuat dari sebuah kumpulan lempengan besi yang dililit
dengan kawat tembaga dan rotor dari magnet neodymium. Perputaran motorBLDC
ini diperoleh melalui pemberian medan magnet secara sekuensional melalui kendali
digital.

Kata kunci : Motor BLDC,dsPIC 30F4012
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