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ABSTRAK 

 

 Pada tugas akhir ini mengkaji tentang desain dan implementasi sistem 

pengisian Baterai. Sistem pengisian ini menggunakan energi matahari. Sistem 

yang didesain menggunakan Buck Boost Converter sebagai sarana transfer daya.  

Metode untuk memaksimalkan selalu menghasilkan nilai maksimum suatu kurva 

daya pada photovoltaic. Teknik ini dikenal dengan nama Maximum Power Point 

Tracker (MPPT). Metode MPPT yang digunakan adalah Incremental 

Conductance (IC) kendali Arus yang diturunkan dari metode Pesturb & Observed 

(P&O). Suatu model dianalisi dan disimulasikan menggunakan perangkat lunak 

power simulator. Suatu implementasi perangkat keras menggunakan 

dsPIC30F4012 telah dilakukan. Sebagai tahap akhir dilakukan suatu ujicoba 

skala laboratorium untuk mengisi 2 buah dan 3 buah baterai. Dari hasil uji 

laboratorium, sistem kendali ini memiliki efisiensi konversi photovoltaic ke energi 

listrik sebesar 59.21% untuk 2 buah baterai dan  58.38% untuk 3 buah baterai. 

Sesuai dengan pemanfaatannya sebagai pengisi baterai, alat ini memiliki efisiensi 

konverter sebesar  74.03% untuk 2 buah baterai dan 84.20% untuk 3 buah 

baterai. 

  

Kata Kunci : Buck Boost Chopper, MPPT, IC kendali Arus, dsPIC30F4012.  
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