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ABSTRAK 

 

Pada Tugas Akhir ini akan mengkajikan tentang desain dan implementasi 

suatu Maximum Power Point Tracker (MPPT) sebagai pengisi baterai. Sistem ini 

di desain menggunakan konverter jenis buck-boost chopper yang berfungsi 

sebagai transfer daya dan variable beban sehingga daya yang dihasilkan 

maksimal. Metode MPPT yang digunakan adalah metode Incremental 

Conductance - Transconductance Control yang diturunkan berdasarkan kurva 

karakteristik daya dan tegangan.  

Suatu model dianalisa dan disimulasikan menggunakan pensimulasi 

elektronika daya. Proses simulasi dilakukan secara analog kemudian diubah ke 

dalam bentuk digital. Sebagai tahap akhir dilakukan implementasi menggunakan 

perangkat keras mikrokontroler dsPIC30F4012. Suatu uji coba dilakukan secara 

bertahap dengan skala laboratorium untuk pengisian baterai dengan dua  dan 

tiga buah sel surya. Tahap pertama dilakukan pengisian baterai dengan dua buah 

sel surya, sedangkan tahap yang ke dua dilakukan pengisian baterai dengan tiga 

buah sel surya. Dari ujicoba di laboratorium didapatkan hasil efisiensi 

keseluruhan untuk dua sel surya sebesar 52,4% dan 60,2% untuk tiga sel surya. 

 

Kata Kunci : Maximum Power Point Tracker, Buck Boost Chopper, Incremental 

Connductance - Transconductance Control, dsPIC30F4012. 
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