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ABSTRAK 

 

 

Pada Tugas Akhir ini akan dikaji suatu modifikasi inverter tipe Diode Clamp dan H-bridge 

untuk membentuk lima level inverter dengan implementasi kendali berbasis mikrokontrol tipe 

PIC 18F4550. Dari hasil kajian ini inverter lima level ternyata memiliki banyak keuntungan. 

Rangkaian daya inverter yang dirancang bertujuan untuk mengurangi stress tegangan pada 

komponen saklar elektronik. Dengan memanfaatkan mikrokontroller PIC 18F4550 diharapkan 

dapat mengurangi kerumitan struktur rangkaian kendali. Suatu analisis berdasarkan mode 

operasi diturunkan untuk mendapatkan metode pengendalian. Simulasi dilakukan untuk 

mendasari implementasi yang dilakukan dan sebagai tahap akhir dilakukan implementasi skala 

laboratorium. Dari hasil ujicoba yang dilakukan inverter yang dirancang dapat berjalan dengan 

baik yaitu menghasilkan level sebanyak lima level. 

 

Kata Kunci: Inverter, Lima Level Inverter, Mikrokontroler  PIC 18F4550  
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