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ABSTRAK 

 

Dalam Tugas Akhir ini telah dilakukan analisis, simulasi, dan implementasi suatu 

inverter tujuh level berbasis modulasi lebar pulsa sinusoidal.  Inverter  tujuh  

level ini memiliki beberapa kelebihan antara lain yaitu:  stress tegangan yang 

kecil, ukuran tapis yang kecil dan saklar daya dapat menggunakan ukuran yang 

relatif lebih kecil. Suatu analisa diturunkan berdasarkan mode-mode operasi  

dari mode operasi yang telah di analisis di buat suatu model kendali berdasarkan 

modulasi lebar pulsa sinusoidal. Suatu Simulasi menggunakan perangkat lunak 

Power Simulator diterapkan sebagai tahap dari Implementasi. Pada implementasi 

dilaboratorium inverter tujuh level ini dikendalikan dengan memanfaatkan 

mikrokontroler tipe PIC18F4550 yang berfungsi sebagai  sistem pengendali.  

Dari hasil ujicoba di laboratorium sistem ini dapat berjalan dengan baik dan 

menghasilkan level  sebanyak tujuh. 
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