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ABSTRAK 

 

Perangkat elektronika daya mengalami perkembangan cukup pesat 

dengan berbagai penyempurnaan yang dilakukan dari perangkat elektronika daya 

sebelumnya. Perangkat elektronika daya yang sering digunakan oleh masyarakat 

adalah konverter. Pada mulanya, konverter ini mengunakan sistem kendali 

berbasis analog, namun sistem ini cukup sensitif terhadap interfensi dari luar dan 

hardware kompleks dan rumit, sehingga dikembangan sistem kendali berbasis 

digital lebih memudahkan dalam pengendalian dan hardware yang digunakan 

menjadi simple dan praktis . Modulasi yang dipakai menggunakan modulasi lebar 

pulsa sinusoidal (SPWM) dikarenakan kesederhanaan dalam pengendaliannya 

dan memiliki unjuk kerja yang cukup baik. 

Pada Tugas Akhir ini dibahas tentang salah satu jenis konverter yaitu 

inverter yang mengubah tegangan DC menjadi tegangan AC menggunakan 

digital sinyal kontroler dsPIC 30F4012 yang memiliki performa tinggi dengan 

aristektur 16 bit. Tujuan utama adalah mengendalikan tegangan keluaran 

invereter tanpa mengubah frekuensi keluarannya. Hal ini dapat dilakukan dengan 

mengubah amplituda sinyal modulasi yang berupa gelombang sinusoida 

menggunakan metode look up table, kemudian gelombang sinusoida tersebut 

dikomparasikan dengan sinyal pembawa yang berupa gelombang segitiga. Dari 

hasil komparasi digunakan untuk mengaktifkan saklar daya.  

 

Kata kunci: Inverter, Digital sinyal kontroler, Look up table  
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