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ABSTRAKSI

»

Kenaikan  suhu yang  tidak  terkonirol  akan  menyebabkan  usia
pemakaian alat tidak maksimal, untuk ine diperlukan peralatan yvang
mampu mengendalikan panas, dalam hal ini diimplementasikan dengan
kipas  blower yang dikendalikan melalui kontrol  suhu  dengan
menggunakan 1AM 33, Kenaikan tegangan dari LM 33 diterjemahkan
dengan pewaktu 333 untuk mengatur kecepatan motor melalui teknik
PUAL Teknik PWM dari pewaktu 533 merupakan salah satu dari

banvak cara untuk pengendalian motor 1)(
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