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ABSTRAKSI

Pada zaman sekarang imi semakin banyak masyarakat kita terutama
para akademisi dan praktisi, dalam merencanakan suatu sistem otomatisasi
biasanya banyak menggunakan fasilitas dari komputer. Hal itu ditunjang dengan
perkembangan komputer yang sangat pesz-zt bak perangkat kerasnya (hardware)
maupun perangkat lupaknya (software).

Pada masa sekarang pengendalian suami peralatan menggunakan
PC sangat diminati, contohnya sistem stacker crane yang terkendali PC. Untuk
melakukan hal tersebut, perlu ditunjang oleh suatu pemrograman (software) serta
perangkat keras (hardware). Untuk itu perlu diketahui terlebih dahuiu alaﬁat port
pada jenis yang akan digunakan (port printer, port game, port prototype card, dan
port serial). Pada Tugas Akhir ini penulis mencoba memanfaatkan port printer
sebagai penghubung anfara peralatan fuar dengan PC.

Sistem stacker crane terkendali PC ini mempunyai keungguian yaitu
operator dapat menjalankan sistem _teifsebut sesnal dengan keinginan (otomatis

atau manual), sehingga tidak terjadi ketidaktepatan dalam penempatan barang.
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