PERANCANGAN RANGKAIAN KONTROL
SINGLE PHASE BUCK PWM RECTIFIER

SEBAGAI CATU DAYA DC

TUGAS AKHIR

Oleh :

PERpySTH

BAMBANG SUWANDI

94.50.0077

g
L
=
fmon
W
oo
Eﬁg
|

3 AS ¥ Topd gl

TGL. %75 ~oy

L g

No. INV.
Th. Angd.
PARAP.

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
FAKULTAS TEKNOLOGI INDUSTRI
UNIVERSITAS KATOLIK SOEGIJAPRANATA
SEMARANG

2003



HALAMAN PENGESAHAN

Laporan Tugas Akhir yang begudul “PERANCANGAN RANGKAIAN
KONTROL SINGLE PHASE BUCK PWM RECTIFIER SEBAGAI CATU DAYA
DC” diajukan untuk memenuhi sebagian dari persyaratan dalam memperoleh
gelar Salj.ana Teknik Elektro pada Program Studi Teknik Elektro di Fakultas
Teknologi Industri Universitas Katolik Soegijapranata Semarang.

Telah disyahkan di Semarang pada tanggal.................. ...
Mengetahui/Menyetujui

Pembimbing II Pembimbing I

Leonard eru pratomo, ST

NPP: 058.1200.234 NPP: 058.192.110

Dekan Fakultas Teknologi Industri

Universitas Katolik Soegijapranata Semarang




ABSTRAK

Kemajﬁan ilmu elekironika telah mengambil peranan penting dalam
perkembangan ilmu elektronika diantaranya adalah pengembangan sistem
pembangkitan catu daya DC. Dengan ditemukannya suatu komponen
semikonduktor yang mampu melakukan fungsi pensakiaran dengan -kecepatan
tinggi, maka aplikasi peralatan pembangkit catu daya DC akan lebih mudah
terrealisasi. Salah satu langkah maju untuk pembangkitan catu daya DC adalah
dengan melaui metode Pulse Width Modulated (PWMQ" Rectifier, yaitu suatu
sistem pengendalian saklar elektronik dalam hal ini mosfet, dengan metode
pengatur&n lebar pulsa.

Pada penelitian ini telah dilakukan suatu desain tentang rangkaian
kontrol single phase Buck PWM rectifier sebagai catu daya DC. Dari hasil yang
diperoleh menunjukkan bahwa perancangan alat yang dibuat telah dapat
beroperasi sebagaimana diharapkan. Tegangan keluaran dihasilkan berada
lebih rendah dari tegangan masukannya dan dihasilkan berdasarakan sistem
pengaturan duty cycle pada rangkaian PWM. Realisasi sistem kerja alat PWM

Buck Rectifier ini menggunakan sistem loop terbuka.
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