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ABSTRAKSI
Pengaturan motor DC dengan chopper memegang peranan yang sangat
penting dalam melengkapi kebutuhan di dunia industri. Pengaturan motor DC
model ini merupakan pengembangan dari konverter de-dc yang dilengkapi dengan
modulasi lebar pulsa. Karena kecepatan motor DC sangat ditentukan oleh
parameter unjuk kerja, maka dalam merancang suatu chopper dengan kontrolnya
haruslah memenuhi kriteria yang ditentukan. Pada tugas akhir ini diuraikan suatu

kajian teoritis chopper klas E yang diturunkan dari chopper jenis step up dan

chopper step down.
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