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Lampiran B

Perangkat Lunak Pemrogram EPROM

uses crt;
var
pilih,pilih2,pilih3,pilih4, alamat, alamatEPROM, startaddress, endaddres
5,address:integer;
nama:string{20];
ars:file of byte;
data, datal,data2:byte;
drive:byte;

timer,n,x,v,a,b,i,3j,kx:integer;

direktori:string;

function hexal{datal:byte) :char;

begin
if (datal <= 0) or (dat.l > 15) then hexal:='0"
else
if {datal >0) and {datal <= 9 ) then hexal:=chr{oxrd{'l')+datal-1)
else

hexal:=chr{ord('A")+datal-10)}; -
end;

function hexaz{dataZ:byte) :char;

begin
if (data2 <= 0) or (data2 > 15) then hexa2:='0'
else
if {data2 >0} and (data2 <= 9 } then hexaZ:=chr{ord('1l’')+data2~
1
else
hexa2:=chr(ord('A')+data2-10)};
end;

function alamatrendah(alamatEPROM: integer) rinteger;

begin .

if alamatEPROM >= 256 then

begin
alamatrendah:= alamatEPROM mod 256;
end

else



begin
alamatrendah:= alamatEPROM;
end;
end;

function alamattinggi({alamatEPRCM:integer):integexr;
begin
if alamatEPROM >= 256 then
begin
alamattinggi:= alamatEPROM div 256;
end
else :
begin .
alamattinggi:= 0;
end;
end;

{program utama}

begin

port{$3031:=128; {inisialisasi awal sebagai output}
port($307]:=136;{inislalisasi awal sbg ocutput,PC upper input}
port{53001:=0; [data=0}

port[$301]:=0; {alamat = 0}

port (53021 :=0;

port[$304] :=0;

port[$305]:=64; (RLY normal, Vpp=Vcc}

port($306]:=7; [standby}

clrscr;

writeln(’ ]
writeln("]| Menu Utama: 114y
writeln{'|| 1. Edit File I1');
writein('[{ 2. Write File to EPROM irys
writeln('|| 3. Read from EPROM =44
writeln ("] 4. Verify 1 ;
writeln(*1] 5. Exit RES W
writeln (M~—wm—m e e e e e e 9.8

write('pilih:");readln(pilih):
case pilih of

1: begin
clrscr;
drive:=0;
getdir{drive,direktori); {membaca drive yang sedang aktif}
writeln('Direktori yang aktif:',direktori);{menampilkan drive
aktif} '
write('direktori:");
readln(direktori):; {mengganti drive aktif}



chdir (direktori);

write('nama file: ');readln(nama);

assign{ars,nama); {membuka file text}

{menempatkan buffer}

reset(ars);

clrscr:

writeln{'——————mr e e —————_————
- ')

writeln(" Isl file: '+nama+' dalam bentuk

hexadesimal ") ;
writeln({'———=———=——er e e e e
-="); '

ki=filesize (ars):

a:=1l;

bi=1;

clrscr;
for i:= 1 to k do
begin

read{ars,data);
datal:= (data shr 4); {high bit}
data2:=(data and S$£); (low bit}

gotoxyfa,b):
write{hexal (datal),hexa2 (dataZ)):
ar=a+3;
if a > 78 then
begin
a:=4;
bi=h+1:;
if b > 20 then
begin
b:=1;
clrscr; -
end;

end;

end;
closelars); {menutup file}
repeat

until keypressed;
end;

2: begin{write to EPROM}
write('Choose EPROM Type'):;
write('l NEC 2764");
write('2 NEC 27128');
write('3 NEC 27256');
write ('Choose:’) ;readln(pilih2);



@&

case pilih2 of

1: begin [NEC 2764}
port[§303]:=128; {PPI 1 sbg Qutput semual
port[$307]:=136; {PPI 2 PA,PB,PC lower output,PC upper

input}
port[$305] :=48; [PBII/inisialisasi EPROM for program}
delay (500) ;
drive:=0;
getdir (drive,direktori}: {membaca drive yang sedang
aktif}

writeln('Direktori yang aktif:',direktori}; {menampilkan
drive aktif}

write('direktori:');

readln{direktori); {mengganti drive aktif}

chdir(direktori):;

write{'nama file: '};

readln (nama) ;

assign({ars,nama}; {membuka file text}

reset (ars):

write ('address from 0 to 8191 word'):

write ("start address:');

readln(startaddress);

write({'end address:'};

readln{endaddress) ;

if (endaddress > 8191) or( endaddress < 0) then write('to
much') ;

for alamat:=startaddress to endaddress do
begin
alamatEPROM:= alamat;
port[$301] :=alamatrendah (al amatEPROM) ;
port[§302] :=alamattinggi {alamatEPROM] ;

read({ars,data); {baca data dari file disimpan pd var
data}

datal:= (data shr 4); (high bit},

data2:=(data and S$f); {low bit}

write(hexal (datal) hexaZ (data2)}); {cetak ke layar}
port ($300] :=data; {isi data ke EPROM}
port[$3061:=2; {pemrograman}

port [$306]1:=3;

repeat

timer:=port[5306]; {feedback timer}
until timer<>19;

end;
close{ars):
port($300] :=0;
port[$301] :=0;
port[$302] :=0;



input}

aktif}

port[$304] :=0;
port[$305]:=64; {Rly normal, Vpp=Vcc)
port{$3061:=7; {standby!}

end;

2:begin {NEC 27128}

port[$303]:=128; {PPI 1 sbg Output semua!}
port[$307):=136; {PPI 2 PA,PB,PC lower output,PC upper

port($305):=48;{PBIl/inisialisasi EPROM for program}
delay(500)};

drive:=0;

getdir (drive,diraktori) s {membaca drive yang sedang

drive aktif}

much') ;

datatl

writeln('Direktorl yvang aktif:',direktori); (menampilkan

write('direktori:"};

readln(direktori); {mengganti drive aktif}
chdir (direktori};

write("nama file: "};

readln (nama) ;

assign{ars,nama) ; {mempuka file text}

reset (ars);

write{'address from 0 to 8191 word'):
write('start address:"):
readln(startaddress);

write('end address:');

readln (endaddress) ;

if (endaddress > 8191) or (endaddress < 0) then write{'to

for alamat:=startaddress to endaddress do
begin
alamatEPROM:= alamat;
port[$301] :=alamatrendah (alamatEPROM) ;
port[5302] :=alamattinggi (alamatEPROM) ;

read (ars,data); {baca data dari file disimpan pd var

datal:= {(data shr 4); {high bit}
data2:={data and $f):; {low bit}
writeln{hexal (datal), hexaZ (data2}); {cetak ke layar}

port[$300] :=data; {isi data ke EPROM}
poft[$306]:=2; {pemrograman}
delay{10);
port[5$306] :=3;

repeat

timer:=port{$306]; {feedback timer}



=

until timer<>19;

end;
close(ars);
port [$300]:=0; |
port{$301]:=0;
port($302]:=0;
port[$304]:=0;
port[$305]:=64; {Rly normal, Vpp=Vcc}
port[$306]:=7; {standby}
end;
end
end;

3: begin {read from EPROM}
port[$303]:=144; {port A input data}
port[$307]:=128; {PPI II sbg output}
write ('Choose EPROM Type'):
write('l NEC 2764');
write{'2 NEC 27128'};
write ('3 NEC 27256'});
write('Choose: ') ;readln(pilih3};
case pilih3 of

1: begin {read from NEC 2764}
port($305]:=112; {port BII conntrecl relay}
port[$306]:=1; {poxrt CII control}
delay(500);
for address:= 0 to 8192 do

begin
alamatEPROM:= address;
port[$301] :=alamatrendah {alamatEPROM)
port[$302) :=alamattinggi (alamatEPROM) ;
data:=port[$300]);
datal:=(data shr 4);
data2:=(data and $f);
write (hexal {datal),hexa2 (data2));
end;
port [$307]:=7;

port[$300]:=0; ({data=0}
port[$301):=0; (alamat = 0}
port[$302]:=0;
port[($304]:=0;

port[$306]:=7; {standby}
repeat until keypressed;
. end; '
2: begin (read from NEC 27128}
port [$305]:=112; {port BII conntrol relay}
port [($306]:=1; {port CII control}

10



delay (500);

for address:= 0 to 256 do

begin
alamatEPROM:= address;
port [$301] :=alamatrendah (alamatEPROM) ;
port[$302]:=alamattingqgi (alamatEPROM) ;
data:=port[$300];
datal:={(data shr 4}:
data2:=(data and $f);

writeln{alamattinggi{alamatEPROM)} ,alamatrendah(alamatEPROM), '
.',hexal {(datal),hexa2(dataz2));

delay(400);

end;
port[$300]1:=0; (data=0}
port{$301]:=0; ({alamat = O}
port[$302]:=0;
port [$304]:=0;
port [$306]:=7; {[standbyl}

end;

3: begin {read from NEC 27128} ‘
port[$305]:=112; {port BII conntrol relay}
port[$306]1:=1; {port CII control}
delay (500);
for address:= 0 to 8191 do

begin
alamatEPRQOM:= address;
port[$301] :=alamatrendah (alamatEPROM) ;
port[$302] :=alamattinggil {(alamatEPROM) ;
data:=port[$300];
datal:={(data shr 4):
data2:=(data and 5f):
write (hexal {datal},hexa2(data2)):
end;
port[($306]:=7;
end;
end
end;

4: begin [blank check}
port{$303):=144; {port A input data}
port[$307]:=128; {PPI II sbg output}
write ("Choose EPROM Type');
write('l NEC 27647%);
write('2 NEC 27128');
write ('3 NEC 27256'");
write({'Choose: ") ;readln(pilihd};
case pilih4 of

1: begin {blank check NEC 2764}



port[§305]:=112; {port BII conntrol relay}
port[$306]}:=1; {port CII control} .
delay (500} ;
for address:= 0 to 8192 do
begin
alamatEPROM:= address;
port[$301] :=alamatrendah (alamatEPROM) ;
port[$302] :=alamattinggi (alamatEPROM) ;
data:=port([$200];
if data <> 255 then write ('EPROM sudah terisi');
datal:=(data shr 4);
data2:={data and $f):
write (hexal {(datal),hexaZ2{data2));
end;
port($307]:

il

7

port[$300]:=0; {data=0}

port[$301]:=0; {(alamat = 0}

port[$302]:=0;

port[$304]:=0; ¥

port[$306]1:=7; {standbyl
repeat until keypressed;
end;

2: begin {blank check NEC 27128}
port[$305]1:=112; {port BII conntrol relay}
port[$306]):=1; {port CII control}
delay{500) ;
for address:= 0 to 256 do

begin

alamatEPROM:= address;

port[$301] :=alamatrendah ({alamatEPROM} ;

port{$302] :=alamattinggi (alamatEPRCOM) ;
data:=port[$300];

if data <> 255 then write ('EPRCM sudah terisi'):
datal:=(data shr 4);

dataZ:={data and $f);

writeln{alamattinggi (alamatEPROM),alamatrendah{alamatEPROM),".......
.",hexal (datal) ,hexa2 (data2)}:

delay(400);

end;

port($300]:=0; {data=0}
port[$301}:=0; {alamat = 0}
port(§302]:=0;
port[$304]):=0;
port[$306]}:=7; {standby}

end;

3: begin {blank check NEC 27128}



end

end.O

end
end;

port[$305]:=112; {port BII conntrol relay}
port[$306]:=1; {port CII control}
delay(500);
for address:= 0 to 8191 do
begin
alamatEPROM:= address;
port[$301] :=alamatrendah (alamatEFROM) ;
port($302] i=alamattinggi {alamatEPROM) ;
data:=port[$300]:
if data <> 255 then write {'EPROM sudah terisi'};
datal:=(data shr 4);
dataZ:=(data and $£f);
write (hexal (datal}, hexa2{data2)}:
end;
port[§306] :=7;
end;



LAMPIRAN C

PPI 8255A
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A A RD  WR | C INPUT OPERATION
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OUTPUT OPERATION
0 0 1 0 0 DATA BUS =>PORT A
0 1 1 0 0 DATA BUS =>PORT B
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1 1 1 0 0 DATA BUS => CONTROL
DISABLE FUNCTION
X X X X 1 DATA BUS => 3 STATE
1 1 0 1 0 ILLEGAL CONDITION
X X 1 1 0 DATA BUS => 3 STATE
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LAMPIRAN F
Prosedur Penggunaan Pemrogram EPROM

Langkah — langkah penggunaan Pemrogram EPROM untuk memprogram

sebuah EPROM adalah sebagai berikut;

a. EPROM dipasang pada soket ZIP, bagian bawah EPROM dipasang sesuai dengan
bagian bawah soket, abaikan bagian atas EPROM. ‘

b. Komputer dihidupkan dan jalankan software Tugasakh EXE

c. Kedua tombol power pada Pemi‘ogram EPROM dihidupkan.’

d. Menu Penulisan ke EPROM pada Tugasakh EXE dipilih.

e. Tipe EPROM dipilih. Tekan Enter.

f. File yang ingin diprogramkan ke EPROM dipilih. Tekan Enter.

g. Pemrograman dilakukan dan sementara itu pada layar monitor akan tertampil isi
file yang sedang diprogramkan ke EPROM dalam bentuk byte.

Ketujuh langkah di atas digunakan untuk memprogram sebuah EPROM.

Langkah — langkah untuk membaca isi sebuah EPROM adalah sebagai

berikut:

a. EPROM dipasang pada soket ZIP, bagian bawah EPROM djpﬁsang sesual dengan
bagian bawah soket, abaikan bagian atas EPROM.

b. Komputer dihidupkan dan jalankan software Tugasakh .EXE

c. Kedua tombol power pada Pemrogram EPROM dihidupkén.

d. Menu Pembacaan Isi EPROM dipilih. Tekan Enter.



af

e. Tipe EPROM dipilih. Tekan Enter.

f. Pembacaan dilakukan dan sementara itu pada layar monitor akan fertampi} isi file
yang sedang dibaca dari EPROM dalam bentuk byte.

Langkah — langkah malakukan Blank Checki dari EPROM yang ingin

diprogram adalah sebagai berikut;

a. EPROM masih terpasang pada soket ZIP setelah proses pemrograman selesai.

b. Menu Blank Check dipilih. Tekan Enter.

¢. Tipe EPROM dipilih. Tekan Enter.

d. Proses Blank Check dilaksanakan, apabila terdapat satu alamat yang telah terisi
dengan suatu data yang bukan bernilai FFh maka proses pembacaan berhenti dan

keluar peringatan bahwa EPROM yang dipakai sudah terisi data.



Lampiran D

LM 317

Lanﬁerg“l)ator Dapat Distel, 3-terminal

fg—terminal Adjustable Regulator)

Penjelasan Umum

LM 317 adalah sebuah regu-
lator tegangan positif yang
dapat distel, memiliki 3 ter-
minal dan mampu untuk
mencatu lebih dari 1,5A

pada tegangan kelyaran da- |

lam jangkah antara 1,2V
hingga 37 V. la mudah sekali
digunakan, dan memerlukan
hanya dua resistor ekstern
guna menentukan tegangan
keluarannya. Selain itu, pe-
regulasian beban maupun
peregulasian jaringan ada-
lah lebih baik dari regulator-
regulator tetap yang stan-
dar. Selain kelebihan terha-
dap regulator-regulator te-
tap tersebut, seri LM 317
menyediakan pengamanan
penuh terhadap pembeban-
an-lebih yang dapat dise-
lenggarakan hanya dalam
IC, Pada chip itu pun terma-
suk pula pembatas arus,
pengamanan terhadap pem-
bebanan-lebih termik, dan
juga pengamanan bagi dae-
rah pengaman. Semua rang-
kaian-rangkaian pengaman-
an tetap berfungsi penuh,
meskipun terminal penyete
ditanggalkan. :
LM 317K dikemas dalam
kemasan standar TO-3 (ke-
masan transistor}, sedang-
kan LM 317H dikemas dalam
kemasan TO-39 Kovar. LM
317 ditarifkan untuk diope-
rasikan antara 0°C hingga
+125°C. LM 3177 dan LM
317MP beroperasi antara
0°C hingga +125°C, dan
dapat diperoleh dalam ke-
masan plastik TO-220 {LM

Tarif Malksimum Mutlak

: Borosan daya Terbatas intern
Selisih tegangan masukan-keluaran 40V
Jaq_gkah suhu pertemuan selama operasi LM 317 0°C

hingga +125°C
—65° C hingga +150° C
300°C

Suhusimpan
Suhu timah (penyolderan 10 detik}

{TO-3 Baja) {K) {T0-39) (H)
Kemasan kaleng logam Kemasan kaleng
fogam

AgnMTucal i

CAM 3
L Ll L]
iy vyt

Tampak bawah Tampak bawah

{T0-202) (MP)
Kemasan plastik

{T0-220) (T}
Kemasan plastik

iex

- f—ton

O

f—t— Your

Tour -
Tampak depan

Diagram skema




Karaktaristik Elektrik {Catatan 1}

ap —

LMY
PARAMETER CONDITIONS UniTS
MIN TYF | MAX
Line Regulston Ta = 25'C. 2V S Vi - VouT S 40V 001 | 004 %V
{Note 21
Loud Argulairon TaA = 25°C, 50mA £ 10pT € lMAX
VOUT € %V, {Nowwe 2) H as mv
VouT & 5V, (Note 21 A} 05 %
" Thermal Regulanen Ta = 25°C. 20 my Pule 904 | 002 W
Adjuntment Pun Curient L 50 100 A
Adiyitmany Pin Currant Change T0m& € Iy < luax 0.2 s HA
2.5V € IViN-VQUT! S 40V
Relerence Vollage J € IViR-VouTl € 10V, (Noie I 1201 125 1.30 v
' 10mA S louT € IMax. P < Puax
Ling Regutation IV € Vi - Vot £ 40V, [Note 21 007 | oo wv
Load Regulanion 10 mA € IoyT S tiax. iNawe 2}
VOUT 5%V . ] w0 mV
VouT 2 5V 03 15
Tempeiature Statuliny Tan S Ti € Tnax 1
Miaimum Losd Corrent Vin=Vour = 40v 15 10 mA
Currant Lumit VIN-VOUT € 15V |
K ard T Package 15 |22 A
Hand P Package 05 |08 A
Vin=Vour = 40v
K and T Pacusgr 04 A
Hand P Package 007 A
AMS Guiput Neste, % of VouT Ta=25"C 10K S1 € 10kHe 0002
Ripple Rejection Ralio VouT ™ 10V. M8 120 M 65 d8
Caps® 10uF 66 {60 - 4B
Long-Tarm Stabstiy Ta ® 135°C 0.2 1 %
Thetraal Resistance, Juncrian 1o Csw | H Package 12 15 cow
K Package 23] 3 o
T Packsn 4 e
P Paciage 12 ‘o

Catatan 1: Terkecuali kalau dinyatakan lain, spesifikasi ini berfaku untuk:

0°C =T, = +125° Chagi LM 317. Vi ~ Vgyur = 5 V dan lgyy = 0.1 Abagikemasan TO-5 dan TO-202 dan lgyr = 0.5 A
bagi kemasan TQ-3 dan kemasan T0-220. Meskipun borosan daya sudah dibatasi intern, namun spasifikasi ini
dikenakan kepada borosan daya 2 W bagi TO-5 dan TO-202, dan 20 W bagi TQ-3dan T0-220. |yax adalah 1,5 A bagi
kemasan-kemasan TQ-3 dan TO-220, dan 0,5 A bagi kemasan T0-5 dan TQ-202.

Catatan 2: Peregulasian terukur dengan suhu konstan pada periemuan, dengan snenerapkan ujian denyut (pulse
testing) dengan daur aktif rendah. Perubahan tegangan yang disebabkan ol2h pemanasan dimuat dalam spesifikasi
untuk peregulasian termik. k

Catatan 3: Dapat diparcleh peranti-peranti yang telah diacukan kepada tegangan acuan yang lolaransinya ketat.

Reguiatar dapst distel 1.2V — 25V Kegluscan yang 1erpilih gacary digit Aegulaigr logike 5V dilengkapi Pambatas eltiiconik®

LM317

o hv

La
S MY

1k
’

1Dapat ditembahkan-mamparbaiki
1anggapan kilacan

*Diperlukan bils perapt berada jeuh mayty

deti kandansator tapis
R:

1oyt =-1.25'v(1 + —
Ry

*BMenentukan Your maksimum " Keluaran minimum =~ 1.2V



Lampiran E o T

NE/SE 555
Pewaktu (Timer)

Penjelasan Umum Tarif Maksimum Mutiak

Rangkaian pewaktu monaolit - Parameter Tarif Satuan
NE/SE 555 adalah pengatur Tegangan catu ‘
yang mantap yang mampy SESSS +18 v
membangkitkan  tundaan | |pgSfosan daya iy i

waktu atau pun guncangan Jelajahan suhu operasi

. NESS5 os/derg *C
yang cermat. Adg terminal- T e T o
terminal tambahan guna pe- Jelahan suhu simpan ~£55/d+150 c

300 *c

nyulutan atau pengondisian- Suhu timah (penyolderan 60 detikl
ulang ({reset), kalay di- =t

inginkan, Skema :
Dalam ragam operasi tunda- Jee J

an waktu, waktu dikemudi-
kan dengan teliti dengan

sebuah resistor dan konden- -
sator ekstern. Untuk ber-
“operasi takmantap sebagai s

osilator, frekuensi bebas,
dan daur aktif (duty cycle}
dikemudikan dengan teliti
oleh dua resistor dan satu

kondensator ekstern. J3a
Rangkaiannya akan dapat J
disulut dan di-reset pada | ""To=
bentukgetombang vang se- | .“3‘1 o
dang jatuh, dan susunan —
keluarannya akan dapat me-
rupakan sumber ataupun be-
naman  (sink) = sampai v o
200mA  ataupun  dapat R " t
menggerakkan rangkaian- T ' 3~
rangkaian TTL. ".':::::%-‘ e ¢ - o ([ 1
RC 555 dapat beroperasi i i 1 3«
dalam jelajahan suhu dari L oot { .5:7-'"4"'j:. o !
0° C hingga +70° C. RM 555 | iimiigs T o | 1 'L
tahan terhadap suhu lebih T._t_ —=) " —'JE-J
tinggi, dan beroperasi dalam Monostabil =
—55°C hingga +125°C. Takstabil
) . Sifat-sifat
Diagram koneksi ® Waktu mati (off) kurang takstabil dan monostabil
dari 12 udet ® Arus keluaran tinggi
:::::E—i : :f:m“ » Frekuensi operasi terting- ® Daur aktif (duty cyclel
ourrur (3 1] teatwiolo gi besar dari 500 kHz dapat distel
avuer [7 T) coman * Pewsktuan (timing) dari e Serba-cocok dengan TTL
mikrodetik hingga jam * Kemantapan suhu 0,005%

.® Beroperasi dalam ragam per °C




Knraktarhtlk Elsktrlk DG TA = 25°C, Veg = +5 — +15 V kacusll

i

kalau dinyatakan

lain,
SES5SS MNESS5/SES55C UM
PARAMETER TEST CONDITIONS win Typ | Max o Tye | Max
Supply volage 45 18 | 45 15 v
Supply current (low statel? Vec= VAL == 3 5 3 6 | mA
v Voe = 15VR mw 10 12 10 15 mA
Timing ermor (moncatable) " Fa = 2KN o 100K0 '
Initial accuracy? . T CwOIuF 0.5 20 .0 a0 >
Drift with temperature 30 100 50 pp~C
Orift with suppiy vollage 005 | 0.2 o1 0.5 "
Timing ecror (astabla? Ra, Az = 1k to 100k 7
Initial aecurscy? C=Q14F 15 225 %
Drift with tsmparature Voo = 15V 50 150 ppS"C
Drift with supply voliage 0.1% 0.3 %V
Gontrol voltags level Vog = 15V 2.6 100 | 10.4 €0 100 | 110 v
Veg = SV 28 |23 |38 | 28 {31 | 40 v
Threshold vaitage Voo = 15V 64 [ 100 {108 ] 8 [ 100 FIE v
i Neg = 3¢ 37 |31 | 40 AW |43 v
Threshold currenyd 0.1 0.25 0.1 025 uh
Trigger voltage Vee = 15V 48 | 50 | 52 | «5 | s0 | 58 v
Voo = 5V 145 1.67 19 11 167 22 v
Triggar current VinG = 0V 05 | o9 05 | 20 Py
Resat voltagat 04 | 07 | 10 | 04 | 07 | 10 v
Resat cument 0.1 04 0.1 0.4 mA
Resat current VResEY = OV a4 10 [X] 1.5 mA
Output voltags llow! Voo = 15V
sk = 10mA ot | 0as 01 ] 025 v
15w = S0mA 04 05 0.4 .75 v
Isive = 100mA 20 22 20 25 v
Isiix = 200mA 25 25 v
Yoo = 5Y
15k = 8mA 0.1 g.25 0.3 0.4 v
tsing = SmA 0.05 0.2 0.25 | 0.35 v
Qutput vollage ihight Yoo = 15V
Isouace = 200mA 12,5 125 v
isounck = 100mA 130 | 133 1275 | 133 v
Vec = 5V
Isgurce = 100mA 30 | 32 275 { 33 v
Tura oHf time3 VaEser = Vce [+X3 20 ‘0.5 m
Rise lims of output 100 | 200 100 | 300 ns
Fall time of ouiput 100 | 200 00 | 300 ns
Discharge lsakags current 20 100 20 100 na
|

CATATAN ,
. Arus catu bila keluaran tinggi, lumrahnya 1 mA atau kurang

. Qiuji pada Vgg = 5V dan Ve = 15V

. Ini akan menentukan harga maksimum B4 + Rg, untuk pengoperasian pada 15 ¥, total maksimum R = 10 MQ,
untuk pengopearasian pada BV, 1otal maks. R = 3,4 M}

. Ditentukan dgngan masukan sulut tinggi

. Waktu terukur dari denyut mengarah ke positif darl 0 hingga 0,8 X Ve ke ambang, sampai keluaran jatuh dari
tinggi ke rendah.

(41 [N

‘ Penerapan
Monostabil: ¢ Pewaktuan (timing) de- e Pemodulasian lebar de-
t=11x%x Ry xC ngan cermat nyut
Takstabil' ® Pembangkit denyut e Pemodulasian posisi de-
= 0,7 X (Ry + Rg) x C * Pewaktuan sekuensi nyut
=07 X Rg x C ® Pembangkitan tundaan e Detektor denyut hilang

~ g
!

=t + 1 wal§tu






