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ABSTRAK
Automated Guided Vehicle (AGV) adalah robot otonom yang dirancang

untuk memindahkan barang secara otomatis dalam lingkungan industri.
Penelitian ini bertujuan merancang AGV yang menggunakan motor DC
sebagai penggerak utama, serta dilengkapi dengan kamera dan sensor
inframerah untuk mendeteksi lintasan dan menghindari rintangan.
Raspberry Pi digunakan sebagai unit pengontrol utama untuk memproses
data dari sensor inframerah dan kamera, sehingga memungkinkan
navigasi robot secara mandiri dan efisien. Hasil pengujian membuktikan
bahwa AGV ini mampu mendeteksi lintasan menggunakan kamera
dengan parameter jarak 50 cm dari permukaan lintasan serta mampu
menghentikan laju AGV pada saat lintasan berakhir dengan

menggunakan sensor inframerah

Kata Kunci: AGV, kamera, sensor inframerah, motor DC, Raspberry

Pi.
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