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AÌBSTRAÌK 

AÌutomaìted Guided Vehicle (AÌGV) aìdaìlaìh robot otonom yaìng diraìncaìng 

untuk memindaìhkaìn baìra ìng secaìraì otomaìtis daìlaìm lingkungaìn industri. 

Penelitiaìn ini bertujuaìn meraìnca ìng AÌGV yaìng menggunaìka ìn motor DC 

sebaìga ìi penggeraìk utaìmaì, serta ì dilengkaìpi dengaìn kaìmera ì daìn sensor 

infraìmeraìh untuk mendeteksi lintaìsaìn daìn menghindaìri rintaìnga ìn. 

Raìspberry Pi digunaìkaìn seba ìgaìi unit pengontrol utaìmaì untuk memproses 

daìtaì daìri sensor infraìmera ìh daìn kaìmeraì, sehinggaì memungkinkaìn 

naìvigaìsi robot seca ìra ì ma ìndiri daìn efisien. Haìsil pengujiaìn membuktikaìn 

baìhwaì AÌGV ini maìmpu mendeteksi lintaìsa ìn menggunaìkaìn ka ìmera ì 

dengaìn paìraìmeter jaìra ìk 50 cm daìri permukaìaìn lintaìsaìn sertaì maìmpu 

menghentikaìn laìju AÌGV paìdaì saìaìt lintaìsaìn beraìkhir dengaìn 

menggunaìka ìn sensor infraìmeraìh 

Kaìtaì Kunci: AÌGV, kaìmeraì, sensor infraìmeraìh, motor DC, Raìspberry 

Pi. 
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KAÌTAÌ PENGAÌNTAÌR 

 

Puji syukur kepaìdaì Tuha ìn Yaìng Ma ìhaì Esaì a ìtaìs berka ìt limpaìha ìn raìhmaìtnya ì 

sehinggaì penulis daìpaìt menyelesaìikaìn la ìporaìn tugaìs a ìkhir dengaìn judul 

“PENGENDAÌLIAÌN AÌGV MENGGUNAÌKAÌN RAÌSPBERRY PI DAÌN 

MOTOR DC DENGAÌN SISTEM PENGENAÌLAÌN LINTAÌSAÌN 

MENGGUNAÌKAÌN KAÌMERAÌ DAÌN SENSOR INFRAÌMERAÌH”. Laìporaìn ini 

disusun untuk memenuhi sa ìla ìh saìtu syaìraìt memperoleh gela ìr Saìrjaìna ì Teknik 

paìdaì Jurusaìn Teknik Elektro di Universitaìs Kaìtolik Soegija ìpraìna ìtaì Sema ìraìng.  

Penulis menya ìda ìri baìhwaì keberhaìsila ìn penyusuna ìn la ìporaìn ini juga ì berkaìt 

dukunga ìn daìri berba ìgaìi pihaìk. Oleh kaìrenaì itu, penulis menya ìmpaìika ìn ucaìpaìn 

terimaì kaìsih kepaìda ì: 

1. Tuhaìn Yaìng Ma ìhaì Esaì yaìng sena ìntiaìsaì memberikaìn berkaìt, kela ìnca ìraìn daìn 

raìhma ìt- Nya ì ya ìng senaìntia ìsa ì menyertaìi penulis menyelesa ìikaìn Tugaìs AÌkhir 

daìn penyusuna ìn Laìporaìn Tugaìs AÌkhir. 

2. Kelua ìrgaì, oraìng tuaì, kaìkaìk daìn aìdik ya ìng selaìlu memberi doaì, dukunga ìn, 

sertaì sema ìngaìt baìik secaìra ì moril maìupun maìteril kepa ìda ì penulis da ìlaìm 

menyelesa ìikaìn Tugaìs AÌkhir. 

3. Baìpa ìk Dr. Leonaìrdus Heru Praìtomo., ST. MT; selaìku kaìprodi Teknik Elektro 

4. Baìpa ìk Dr. Florentinus Budi Setiaìwaìn, MT., IPM; sela ìku dosen pembimbing 

Tugaìs AÌkhir ya ìng telaìh membimbing penulis daìlaìm pela ìksa ìna ìaìn Tuga ìs 

AÌkhir ini ya ìng tela ìh memberika ìn subsidi komponen, saìra ìn, kritik, sertaì 

semaìnga ìt kepaìdaì penulis daìri a ìwa ìl hingga ì aìkhir. 

5. Baìpa ìk Prof. Dr. Ir. Sla ìmet Riya ìdi., MT; sela ìku dekaìn Fa ìkultaìs Teknik daìn 

dosen penga ìja ìr Teknik Elektro ya ìng tela ìh memberikaìn ilmu yaìng bermaìnfa ìaìt 

daìn berguna ì untuk membaìntu penyusunaìn tugaìs aìkhir. 

6. Baìpa ìk AÌrifin Wibisono ST., MT daìn seluruh dosen Prograìm Studi Teknik 

Elektro yaìng tela ìh memberikaìn ilmu ya ìng sa ìngaìt bermaìnfa ìa ìt. 

7. Temaìn-tema ìn Teknik Elektro aìngkaìtaìn 2019 sela ìku temaìn da ìn keluaìrga ì 

seperjuaìnga ìn terima ì kaìsih telaìh selaìlu menemaìni sertaì mendukung penulis 

ketika ì mela ìksaìna ìka ìn tugaìs aìkhir. 


	AÌBSTRAÌK
	KAÌTAÌ PENGAÌNTAÌR

