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ABSTRAK 

 

Banyaknya pemakaian beban tak linier di dalam konsumsi energi listrik 

menyebabkan tingkat kandungan harmonisa semakin tinggi dalam sistem tenaga 

listrik. Dewasa ini kondisi demikian sudah menjadi masalah yang sangat serius 

karena dapat menurunkan kualitas daya sistem tenaga listrik dan berdampak 

negatif terhadap peralatan yang terpasang. Tapis daya aktif telah dianggap 

sebagai solusi alternatif yang paling efektif sehingga banyak dihasilkan prototip 

baik skala laboratorium maupun implementasi lapangan. Karakteristik penapisan 

dari tapis daya aktif sangat ditentukan oleh metoda pengendaliannya yang 

umumnya memerlukan deteksi tegangan dan arus. Dari penelitian-penelitian yang 

telah dikembangkan dapat diketahui bahwa kondisi tegangan sumber sangat 

berpengaruh terhadap karakteristik penapisan. 

Pada laporan Tugas Akhir ini penulis akan membuat Desain Tapis Daya 

Aktif Tiga Fasa Berbasis Ekstrasi dengan guna memperbaiki kualitas daya listrik 

sehingga arus harmonisa dapat diredam. 
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