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ABSTRAK 

 

Suatu sistem yang mampu mengubah tegangan DC konstan menjadi 

tegangan DC variable disebut dengan DC - DC Converter atau yang sering 

disebut dengan Chopper. Chopper DC ini dapat digunakan untuk menaikkan 

dan menurunkan sumber tegangan DC. Penambahan beban converter akan 

dapat mengurangi riak tegangan output, sehingga tegangan output lebih 

bagus. Prinsip sistem pengaturan motor DC adalah dengan pengaturan 

tegangan menggunakan modulasi lebar pulsa (PWM) dan dilengkapi 

rangkaian DC Chopper yang berfungsi sebagai pengkondisi arah dan 

pembalik putaran maupun penghentian motor yang dikendalikan secara 

manual. Percobaan dilakukan dengan menggunakan motor DC 24 Volts dan 

kecepatan acuan 2600 rpm. Hasil pengamatan dengan hasil terbaik pada saat 

pengukuran kecepatan, kecepatan awal untuk mencapai kondisi steady-state, 

pengereman motor. Kelemahan yang terjadi apabila motor dibebani atau 

beban terlepas seketika akan terjadi sedikit lonjakkan kecepatan dalam waktu 

singkat, namun segera kembali pada kecepatan acuannya. Faktor-faktor yang 

mempengaruhi proses pengendalian tersebut berupa pemilihan waktu 

pengukuran, tingkat velocitas pada motor DC, ketelitian. Sistem ini sangat 

sederhana dan mampu memberikan kinerja yang baik. Eksperimental 

pekerjaan yang dilakukan untuk memverifikasi analisis.  

Kata Kunci: Chopper,  DC-DC Converter, PWM, Motor DC 
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