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Lampiran 
Berikut adalah lampiran dari tugas akhir tapis daya aktif shunt berbasis one cycle 
control, berupa gambar alat, gambar bentuk gelombang hasil simulasi dan 
pengujian di laboratorium, serta datasheet IGBT. 

Driver IGBT

Sensor Arus

Sensor Tegangan

Beban Resistif

Kontrol APF One Cycle
IGBT

Induktor

Trafo

Kapasitor

Power Supply

 
Gambar Alat Tapis Daya Aktif Shunt berbasis One – Cycle Control 

 
 

Berikut adalah gambar hasil simulasi PSIM: 

 
                                      Arus Beban                                        Arus Kompensasi 

 
                                        Arus APF      Arus Sumber 
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                                   Tegangan Referensi     Tegangan Sumber 

 
                                  Tegangan Aktual           Keluaran Sensor Tegangan 

 
                                        Keluaran PI    Keluaran Integrator 

 
Keluaran LPF      Keluaran dari Penyearah 
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Berikut adalah gambar hasil pengujian di lab: 
 

 
                         Arus Beban       Arus Sumber 
 

 
                       Arus Beban dan Arus      Sumber Output PI 
 

 
Output Clock 555   Output Integrator 
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   Output LPF                                  Output Sensor Arus sebelum diinjek Arus 

kompensasi   
 



 

52 
 

 



 

53 
 

 



 

54 
 

 



 

55 
 

 



 

56 
 

 



 

57 
 

 


	KATA PENGANTAR
	DAFTAR ISI
	HALAMAN JUDUL........................................................................................  i
	HALAMAN PENGESAHAN..........................................................................  ii
	ABSTRAK........................................................................................................  iii
	KATA PENGANTAR......................................................................................  iv
	DAFTAR ISI.....................................................................................................  vi
	LANDASAN TEORI
	4.3.3 Rangkaian Driver
	4.3.4 Rangkaian pendeteksi arus dan tegangan

	BAB V
	PENGUJIAN DAN ANALISA
	5.1  Analisa Sistem Tapis Daya Aktif
	5.3  Hasil-Hasil Pengujian

	BAB VI
	P E N U T U P

	logo: 


