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ABSTRAK 

 

 Dewasa ini peralatan-peralatan modern yang canggih banyak digunakan baik 

pada aplikasi industri, perkantoran maupun aplikasi rumah tangga. Peralatan tersebut 

mencakup komputer, audio-video, televisi, fluorescent lamp ( neon ), peralatan 

telekomunikasi dan lain-lain. Umumnya peralatan-peralatan tersebut bekerja pada 

tegangan searah, sedangkan tegangan listrik yang tersedia pada sistem adalah 

tegangan bolak-balik. Untuk itu diperlukan suatu penyearah agar peralatan-peralatan 

tersebut dapat digunakan. Penyearah dengan implementasi thyristor banyak 

digunakan untuk penyedia tegangan searah yang variabel, sedangkan penyearah 

dioda lebih banyak digunakan untuk menyediakan tegangan yang konstan. Penyearah 

ini selalu menarik arus yang mengandung komponen yang tidak diinginkan oleh 

sistem. Komponen ini yang dinamakan komponen harmonisa dan dapat merusak 

peralatan lain yang terpasang pada sistem instalasi. Bahkan jika peralatan tersebut 

sangat sensitif maka peralatan tersebut tidak dapat bekerja. Peralatan yang 

menggunakan penyearah ini yang dinamakan beban tak linear karena menarik 

komponen harmonisa. Peredaman harmonisa menjadi pilihan yang tepat untuk 

mengurangi harmonisa arus dan tegangan. Pada penelitian ini digunakan suatu tapis 

daya aktif untuk meredam harmonisa. 
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