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ABSTRAK

Sekarang ini perkembangan dunia industri, perkantoran dan rumah tangga

sangatlah pesat. Peralatan-peralatan yang digunakan banyak macamnya. Oleh karena

itu banyak pula peralatan tak linear yang terpasang pada jaringan listrik, sehingga

mempengaruhi kualitas daya. Penggunaan beban tak linear ini yang nantinya

mengakibatkan terjadinya harmonisa. Hal ini akan sangat merugikan konsumen

pemakai daya nyata. Peredaman harmonisa menjadi pilihan yang tepat untuk

mengurangi harmonisa arus dan tegangan. Pada tugas akhir ini akan dibahas

mengenai konsep kendali tapis daya aktif shunt 3 fasa 3 kawat berbasis pada daya

sesaat sumber.
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