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ABSTRAK 

 

 Banyaknya penggunaan beban tak linier dalam konsumsi energi listrik 

akan mengakibatkan meningkatnya kandungan harmonisa pada sistem tenaga 

listrik. Kandungan harmonisa yang tinggi pada sistem tenaga listrik menjadi 

masalah yang serius karena dapat menurunkan kualitas daya listrik dan 

berdampak negatif terhadap peralatan yang terpasang. Sebagai usaha untuk 

memeperbaiki kualitas daya listrik banyak dikembangkan tapis daya aktif yang 

diimplementasikan dengan konverter Modulasi Lebar Pulsa ( MLP ) untuk 

mengurangi kandungan harmonisa pada sistem tenaga listrik. Karakteristik pada 

Tapis Daya Aktif ditentukan oleh konsep pengendalian yang digunakan yang pada 

umumnya memerlukan deteksi arus dan tegangan. Pada makalah ini akan 

diuraikan pembahasan dari  Desain Tapis Daya Aktif Shunt 3 Fasa 3 Kawat 

Berbasis Daya Sesaat  Sumber. 
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