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ABSTRAK

Dalam kemajuan bidang IPTEK yang sangat cepat menuju nullenium ketiga
saat ini maka tersedia banyak alternatif cara pengendalian suatu kendaraan. Kali
ini mencoba menyodorkan satu alternatif lain cara pengendalian suatu kendaraan / alat
beroda yaitu pengendalian terprogram dengan menggunakan mikrokontroller, Pada
cara ini , tentunya berdasar sistem digital dengan dasarnya adalah 1C 803 1. Jadi suatu
alal beroda / kendaraan dapat digerakkan dengan memberikan input - mput digital
melalui suatu mikrokontroller .

Tujuan dan manfaat dibuatnya alat i adalaly uniwuk memberikan salah salu
alternatif baru di dalam pengendalian / kemudi suatu kendaraan , disamping metode -
metode konvensional yang sudah ada saat i1, Dan dengan pengendalian terprogram
melaiui mikrokontroller ini maka dalam mengendalikan suatu alat pengaugkut /
kendaraan seorang operator tidak harus menguras tenaganya dibandingkan dengan
setir konvensional , ia hanya pertu memprogram lewat LPROM saja unluk memutar ,
maju , mundur, berhentikan alatnya. Disamping itu untuk aplikasi lainnya sangatlah
terbuka luas , karena alat ini bersifat portable / dapat dipindalkan ke wahana lain
untuk membantu pengendalian , bisa dipakai di pasar swalayan pada keranjang
pengangkul belanja , pada mobil mii untuk anak kecil , kursi roda dan untuk
pengembangannya ke depan dapat digabungkan dengan sistem wireless . remote

control sehingga dapat dikendalikan dengan gelombang dari jacak jauh,
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