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ABSTRAK

Laporan  Tugas  Akhir  ini  menjelaskan  tentang  aplikasi  sistem  kontrol  pada
pengaturan  variabel  fluida.  Metode  kontrol  yang  digunakan dalam sistem ini
adalah  kontrol  proporsional  integral  derivatif  (PID).  Proses  kontrol  PID
dilakukan oleh mikrokontroller AT89S52 dan penginputan data untuk seting baru
ketinggian,  besaran Kp,  Ki  dan Kd,  termasuk  untuk  monitoring  tinggi  Fluida
dilakukan dengan menggunakan komputer (PC). Pengujian sistem akan dilakukan
untuk mengontrol  variabel  fluida  dengan ketinggian sesuai  dengan banyaknya
data 8 bit yang diterima potensio sebagai sensor tinggi yang diinputkan ke ADC
0804, yaitu antara 0 sampai dengan 255. Pengujian dilakukan dengan beberapa
variasi parameter kontrol PID. 

Aplikasi dari kontrol PID ini dapat diterapkan dalam bidang industri kecil atau
menengah.  Salah  satu  aplikasinya  seperti  pada  tugas  akhir  ini  digunakan
eksperimen untuk pengaturan variabel fluida. Sehingga kita dapat mengatur level
dan debit fluida yang kita butuhkan secara otomatis.

Kata kunci: sistem kontrol, kontrol proporsional integral derivatif (PID), kontrol
variabel (level dan debit) fluida.
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