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Abstrak 

 Tegangan searah atau dc banyak digunakan dalam industri dan juga dalam pemenuhan 

kebutuhan daya sehari-hari dalam kehidupan kita. Dalam tugas akhir ini akan dirancang sebuah 

sumber tegangan dc untuk pemancar televisi. Biasanya tegangan dc diperoleh dari tegangan ac 

yang disearahkan.Salah satu bentuk perkembangan dari perancangan catu daya dc adalah dc-dc 

converter. Permasalahan yang sering dihadapi dalam penyediaan sebuah catu daya adalah 

tingkat efisiensi yang sering kali rendah karena adanya daya yang hilang.Dc-dc converter 

dimanfaatkan terutama untuk menyediakan tegangan keluaran yang bervariasi besarnya sesuai 

dengan beban. Dan yang terpenting adalah efisiensi dari dc-dc converter ini. Dalam 

perancangan tugas akhir ini akan dirancang sebuah dc-dc converter dengan kendali PWM. 

Sama seperti berbagai system yang lain agar sisem tetap stabil maka diperlukan adanya kendali 

control, sehingga keluaran akan sama dengan masukan. Oleh karena itu dalam perancangan dc-

dc converter ini, dirancanglah rangkaian control terlebih dahulu untuk memastikan dc-dc 

converter menjadi stabil. Rangkaian control yang akan digunakan adalah rangkaian control PI. 

Perancangan rangkaian control PI ini menggunakan pendekatan orde 1.  
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