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ABSTRAK

Switched Reluctance Motor merupakan salah satu pilihan terbaik dalam
aplikasi industri maupun kendaraan motor listrik dan dipilih untuk kinerja optimal
karena penggunaanya yang semakin berkembang. Hal ini disebabkan oleh
keunggulan SRM, yang meliputi penggunaan tanpa magnet permanen dan
kontruksi yang sederhana berupasinti‘besi _pada rotor dan belitan stator. Rotary
encoder digunakam sebagai perangkat untuk mendeteksi posisi rotor karena
memiliki tingkat presisi yang tinggi namun, dalam proses pemasangannya
diperlukan’sinkronisasi dengan posisi rotor untuk mencapai kinerja SRM yang
optimal. Posisi rotor yang didapat dari rotary encoder diolah pada digital singal
controller untuk menentukan sudut penyalaan pada rotor. Tujuan dari penelitian
adalah mengendalikan SRM agar-dapat berputar secara dua arah. Untuk mendukung
penelitian_ ini, uji laboratorium dilakukan sebagai langkah validasi dengan
mengubah ‘urutan-fasaspada konverter asymmetri¢’ sehingga terjadi perbedaan
gelombang arus tiga fasa pada arah-putaran maju dan mundurHasil penelitian ini
menunjukkan bahwa SRM.dapat berputar secara dua.arah
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