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ABSTRAK

Switched reluctance motor (SRM) merupakan salah satu jenis penggerak
yang sangat menjanjikan dengan berbagai keuntungan yang ditawarkan. Konstruksi
yang sederhana dan kokoh serta biaya yang rendah menjadi nilai lebih dari jenis
motor ini. Akan tetapi, motor ini memerlukan kendali yang rumit. Dalam makalah
ini disajikan pembahasan mengenais/pengendalian putaran maju dari 3-phase 6/4
switched reluctance«"motor..menggunakan..digitalsignal controller (DSC).
Konverter setengah jembatan asymetric dipilih sebagai pengatur aliran arus secara
sekuensial dengan rotary” encoder. untuk-menentukan  posisi‘rotor dengan lebih
efektif. Perancangan dan pengemba—n’één terhadap strategi yang digunakan secara
rinci pada laporan ini. Verifikasi difakukamdengan melakukan pengujian terhadap

perangkat keras.-Hasil dan analisa telah disajikan di-laporan ini.
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