Perpustakaan Unik

PENGENDALIAN ROBOT MENGGUNAKAN
MODULASI DIGITAL FSK (Frequency Shift Keying )

LAPORAN TUGAS AKHIR

Oleh :
JOHANES
06.50.0026

FAKULTAS TEKNOLOGI INDUSTRI
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
UNIVERSITAS KATOLIK SOEGIJAPRANATA
SEMARANG
2010



Perpustakaan Unik

LEMBAR PENGESAHAN

Laporan Tugas Akhir dengan judul : “PENGENDALIAN ROBOT
MENGGUNAKAN MODULASI DIGITAL FSK (Frequency Shift Keying)“
diajukan untuk memenuhi sebagian dari persyaratan dalam memperoleh gelar
Sarjana Teknik Elektro pada Program Studi Teknik Elektro di Fakultas Teknologi
Industri Universitas Katholik Soegijapranata Semarang.

Laporan Tugas Akhir ini disetujui pada tanggal 3 November 2010 dan siap

diajukan ke Ujian Tugas Akhir.

Semarang,......... November 2010
Mengetahui / menyetujui

Dosen Pembimbing I Dosen Pembimbing II

(FX:HENDRA PRASETYA,ST.MT)  (RISAFARRID CHRISTIANTLST.MT)
NPP: 058.1.1997.206 NPP: 058.1.2002.250

Dekan FTI

(DR.F.BUDI SETIAWAN.MT.)
NPP: 058.1.1994.150

il



Perpustakaan Unik

ABSTRAK

Dalam masa sekarang aktivitas manusia semakin praktis dan
aman, contoh nya adalah aktivitas manusia dapat dikontrol dengan jarak
yvang jauh tanpa secara langsung manusia mendekatinya. Oleh karena itu,
saya mencoba membuat suatu alat yang memiliki prinsip kerja berupa
pengiriman data secara wireless untuk mengendalikan robot. Berawal
dari penekanan tombol pengarah yang kemudian akan diolah oleh
mikrokontroller I dan mengeluarkan data melalui port serial yang berupa
sinyal digital. Data yang berupa sinyal digital tersebut akan diubah
kebentuk sinyal sinusiodal oleh FSK modulator dan dipancarkan oleh
pemancar FM. Data yang dipancarkan akan diterma oleh penerima FM
untuk kemudian akan di ubah datanya dari sinyal sinusiodal kebentuk
sinyal digital kembali oleh FSK demodulator. Data yang sudah diubah
kebentuk digital akan diterima oleh mikrokontroller 2 untuk diolah untuk
mengaktifkan penggerak robot. Robot ini difungsikan untuk menjapit atau
mencengkram benda yang kemudian akan memindahkannya ke tempat
lain.

Pengendalian jarak jauh rvobot ini didukung oleh teknologi kamera
CCTV dimana kita bisa mengendalikan tanpa harus melihat secara

langsung ke robot tetapi dapat dilihat melalui TV.
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