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ABSTRAKSI 

 

Proses pengapian pada suatu motor adalah faktor utama dalam menilai 

efektifitas dan kemampuan kerja suatu motor. TCI (Transistor Controlled 

Ignition) adalah suatu perangkat elektronika yang digunakan untuk pengaturan 

pemercikan api pada busi untuk pembakaran bahan bakar dan udara yang telah 

dipadatkan oleh piston pada motor. Semakin presisi suatu pengaturan pada TCI, 

dimana perubahan derajat pengapian yang sangat minim baik pada RPM rendah 

maupun tinggi, semakin baik pula unjuk kerja motor tersebut. Untuk itu, 

penggunaan mikrokontroler dalam pengaturan TCI akan menghasilkan hasil yang 

lebih presisi dalam pengaturan timing ignition-nya. 
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