
SEALER  CUP BERBASIS MIKROKONTROLLER  

AT MEGA 8535 

 

TUGAS AKHIR 

 

 

 

OLEH : 

ANDI GUNAWAN 

01.50.0033 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNOLOGI INDUSTRI 

UNIVERSITAS KATOLIK SOEGIJAPRANATA 

SEMARANG 

2010 



SEALER  CUP BERBASIS MIKROKONTROLLER  

AT MEGA 8535 

 

TUGAS AKHIR 

 

 

 

OLEH : 

ANDI GUNAWAN 

01.50.0033 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNOLOGI INDUSTRI 

UNIVERSITAS KATOLIK SOEGIJAPRANATA 

SEMARANG 

2010 

 



 ii

DISAAT DAKU TUA .... 
 

Disaat daku tua, bukan lagi diriku yang dulu 
Maklumilah diriku, bersabarlah dalam menghadapi itu 
 
Disaat daku menumpahkan kuah sayuran di bajuku, dan tidak lagi 
mengingat cara mengingatkan sepatu. 
Ingatlah saat-saat bagaimana daku mengajarimu, membimbingmu untuk 
melakukannya 
 
Disaat saya dengan pikunnya mengulang terus menerus ucapan yang 
membosankan mu. 
Bersabarlah mendengarkanku, jangan memotong ucapanku.  
Dimana kecilmu aku harus mengulang dan mengulang terus sebuah cerita yang 
telah saya ceritakan ribuan kali hingga dirimu terbuai dalam mimpi  
 
Disaat saya membutuhkanmu untuk memandikanku 
Ingatlah dimasa kecilmu, bagaimana daku dengan berbagai cara membujukmu 
untuk mandi ? 
 
Disaat saya kebingungan menghadapi hal-hal baru dan teknologi baru 
Janganlah menertawaiku, Renungkanlah bagaimana daku dengan sabarnya 
menjawab setip “Mengapa” yang engkau tanyakan 
 
Disaat kedua kakiku terlalu lemah untuk berjalan. 
Ulurkanlah tanganmu yang muda dan kuat untuk memapahku, Bagaikan dimasa 
kecilmu daku menuntunmu melangkahkan kaki untuk belajar berjalan 
 
Disaat daku melupakan topik pembicaraan kita. 
Berilah sedikit waktu padaku untuk mengingatnya. Sebenarnya, topik 
pembicaraan bukanlah hal yang penting bagiku. Asalkan engkau berada disisiku 
untuk mendengarkanku, daku telah bahagia  
  
Disaat engkau melihat diriku menua, janganlah bersedih. 
Maklumilah diriku dukunglah daku, bagaikan daku terhadapmu disaat engkau 
mulai belajar tentang kehidupan  

 

In Memorial  

TUGAS AKHIR INI DIDEDIKASIKAN UNTUK YANG 

SAYA CINTAI DAN KAGUMI PAPA Alm TJIOK PENG LIANG  
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ABSTRAK 

 

Perkembangan dan jenis minuman kemasan sekarang ini sangat beragam 

sekali dari mulai dulunya hanya sekedar minuman air putih dalam kemasan 

sekarang berkembang dari minuman teh, minuman kesehatan dll. Kemajuan ini 

menunjukan adanya peningkatan pada sektor UMKM terutama pada minuman 

kemasan cup. Peralatan sealer cup yang sekarang ada dipasaran 

pengoperasiannya masih manual dan tidak efisien, maka diperlukan perancangan 

alat home industri yang efisien dan mudah dalam pengoperasiannya maka 

dibuatlah perancangan sealer cup yang otomatis berbasis pada mikrokontroller   

Sealer Cup berbasis mikrokontroller ini didesain untuk melakukan proses 

penyegelan cup atau sealer dimana prosesnya langsung beberapa cup dalam 

sekali proses penyegelan dengan menggunakan motor stepper dimana 

menggunakan solenoid valve dan pneumatik dalam proses penyegelannya disertai 

dengan sealer  

Kata kunci:  mikrokontroller, motor stepper, solenoid valve, pneumatik   

dan sealer 
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