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INTISARI

Step-up chopper adalah rangkaian konverter yang berfungsi untuk menaikkan
tegangan dc. Aplikasi utama step-up chopper adalah menstabilkan catu daya dc¢ dan
pengereman regeneratif motor dc. Sifat khusus siep-up chopper adalah tegangan
keluaran selalu lebih besar dari pada tegangan masukan.

Prinsip kerja step-up chopper adalah membuka dan menutupnya saklar yang
biasanya difakukan oleh komponen semikonduktor. Ketika saklar dalam keadaan
menghantar (on), energi masukan langsung disalurkan menuju induktor. Tetapi
ketika saklar dalam keadaan tidak menghantar (off), bagian keluaran menerima
energi dari induktor dan sumber melalui dioda seperti halnya mendapat energi dari
bagian masukan. Lebar siklus periode menghantar (1) ditambah lebar siklus periode
tidak menghantar (f.%) dinyatakan sebagai satu perioda sehingga frekuensi operasi
dapat diketahui, yaitu kebalikan dari periodanya. Untuk gelombang sinyal yang ideal,
siklus tugasnya adalah 50 %.

Dengan mengatur harga siklus tugas chopper dari 10 % sampai 100 %
diperoleh harga tegangan keluaran yang beda-beda. Secara teoritis, tegangan
keluaran chopper akan mencapai harga yang tak tehingga saat siklus tugas 100 %,
tetapi dalam realisasinya tidaklah demikian. Harga tegangan keluaran yang
dihasilkan akan dibandingkan dengan tegangan masukan sehingga karakteristiknya

dapat digambarkan sebagai kurva pengnatan tegangan terhadap siklus tugas.
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