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ABSTRAK 

 

Energi mempunyai peranan penting dalam pencapaian tujuan sosial, ekonomi, dan 

lingkungan untuk pembangunan berkelanjutan, serta merupakan pendukung bagi kegiatan 

ekonomi nasional. Penggunaan energi di Indonesia meningkat pesat sejalan dengan 

pertumbuhan ekonomi dan pertambahan penduduk. Sedangkan, akses ke energi yang andal 

dan terjangkau merupakan pra-syarat utama untuk meningkatkan standar hidup masyarakat. 

Untuk memenuhi kebutuhan energi yang terus meningkat tersebut, dikembangkan berbagai 

energi alternatif, di antaranya energi terbarukan. Potensi energi terbarukan, seperti: biomassa, 

panas bumi, energi surya, energi air dan energi angin, sampai saat ini belum banyak 

dimanfaatkan, padahal potensi energi terbarukan di Indonesia sangatlah besar. 

Dengan memanfaatkan sinar matahari yang digunakan sebagai sumber tenaga bagi  

solar cell/photovoltaic (PV) sangatlah menguntungkan terutama bagi tujuan sosial, ekonomi, 

dan lingkungan untuk pembangunan berkelanjutan. Melalui solar cell / photovoltaic (PV) 

energi sinar matahari tersebut diubah menjadi energi listrik arus searah (Direct Current) yang 

akan menjadi sumber tenaga bagi rangkaian elektronika daya. Dengan menggunakan metode 

MPPT (Maximum Power Point Tracker) sehingga diperoleh keluaran daya yang maksimal 

dari solar cell / photovoltaic (PV). 

Dalam tugas akhir ini sistem Fuzzy Logic digunakan untuk membantu dalam 

pengambilan keputusan. Dengan menggunakan variable selisih daya dan selisih tegangan, 

kemudian data diproses di ADC untuk selanjutnya diolah oleh sistem Fuzzy Logic di 

mikrokontroler AT89S52. Sinyal output yang dihasilkan oleh sistem Fuzzy Logic melalui 

mikrokontroler tersebut, kemudian digunakan interupsi bagi pensaklaran rangkaian daya buck 

converter. Dari hasil pengujian sistem di laboratorium nilai efisiensi dengan menggunakan 

kendali Fuzzy logic mencapai 78% sebagai pengendali MPPT. 
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