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ABSTRAK 

Sel photovoltaic (PV) memegang peranan penting dalam pembangkitan energi listrik dari 

energi matahari. Dalam implementasinya, daya listrik yang dihasilkan oleh sel PV dipengaruhi 

oleh pembebanan listrik. Agar dihasilkan daya maksimumnya maka nilai tahanan beban harus 

memiliki nilai tertentu. Karena dalam aplikasi nilai tahanan beban tidak dapat diprediksi maka 

diperlukan suatu chopper yang mampu melakukan transformasi  nilai tahanan sehingga selalu 

dihasilkan daya maksimum oleh sel PV ini. 

 Di indonesia ini merupakan daerah yang geografis di mana panas mataharinya 

sangat panjang dan lama diterima sehingga energi matahari tersebut berpotensi untuk di 

manfaatkan. Dengan perkembangan teknologi sekarang banyak peralatan yang memanfaatkan 

energi matahari seperti sel PV. Pada tugas akhir ini dikaji chopper sebagai manual MPPT yang 

dihubungkan pada solar panel sebagai pencarian titik daya maksimum secara manual yang 

disesuaikan terhadap beban yang digunakan sehingga dapat membuktikan alat ini bekerja dengan 

optimal. 
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