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ABSTRAKS

ATCS adalah Auto Traffic Control System yang dapat di terapkan untuk
mengatasi masalah pengaturan lalu lintas di jalan raya. Berbagai keuntungan
dan kemudahan yang di dapat bila menerapkan metode ini pada pengaturan lalu
lintas yang ada di Indonesia. Karena sistem pengaturan traffic light yang saat ini
masih di terapkan di Indonesia masih menggunakan metode lama. Di harapkan
dengan menggunakan sistem ATCS ini dapat mengurangi dan meniadakan
permasalah kemacetan pada lalu lintas yang ada di jalan raya. Karena dengan
menggunakan pengendalian ATCS dengan camera CCTV dinamis melalui port
parallel ini. Dapat mengatur 4 jalur persimpangan berdasarkan inputan data
yang diperoleh dengan camera CCTV dinamis dan kemudian data tersebut akan
diolah oleh system ATCS ini yang kemudian hasil dari pengolahan data ini akan
disalurkan melalui port parallel yang pada akhirnya di dapatkan keluaran yang
akan mengatur penyalaan traffic light pada setiap jalur sesuai dengan kondisi

kepadatan lalu lintas pada setiap jalurnya.
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