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ABSTRAKSI

Rangkaian chopper sebagai penurun tegangan / sfep down adalah rangkaian
konverter yang berfungsi untuk menurunkan tegangan dc hingga tingkat besaran
tegangan yang diinginkan. Pada umumnya chopper step-down diaplikasikan dalam
menstabilkan  sumber dava dc dan pengendalian kecepatan motor dc. Sifat khusus
chopper step-down adalah tegangan keluaran selalu lebih kecil daripada tegangan
masukan.

Berdasarkan prinsip kerja chopper siep-down, perajangan atau pensaklaran
komponen semikonduktor yang terkontrol, switch / saklar chopper dc bekerja ketika
dalamn keadaan menghantar (7., energn masukan langsung disalurkan menuwju
induktor, Tetapt ketika saklar dalam keadaan tidak menghantar (7,5, bagian keluaran
menerima energi dan induktor dan sumber melalui dioda seperti halnya mendapat
energl dan bagian masukan. Lebar siklus periode menghantar (4,,) ditambah lebar
stklus penode tidak menghantar (1,y) dinvalakan scbagai satu perioda schingga
frekuensi operasi dapat diketahui, yaitu kebalikan dari penodanya. Untuk gelombang
sinyal yang ideal, siklus tugasnya adalah 50 %.

Dengan mengatur  siklus tugas / {duty cyele) chopper dari 0 % sampai 100 %

diperoleh tegangan keluaran rata-rata { Vo) yang dapat dikontro! .
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