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ABSTRAK

Alat ukur digital pergeseran fasa merupakan suatu piranti yang didesain
untuk dapat mengukur besarnya pergeseran fasa dari jala-jala listrik satu fasa dalam
satuan dergjat, dimana range pengukuran berkisar dari 0° sampai maksimal I 80°,
Prinsip dasar perancangan alat ukur digital pergeseran fasa ini adalah mengukur
besarnya sudut fasa yang dilakukan dengan mendeteksi selang waktu antara titik-titik
pada dua bentuk gelombang sinyal yang tergeser.

Kata kunci : pergeseran fasa, jala-jala listrik, selang waktu.
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