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ABSTRAK 

 

Perkembangan teknologi dewasa ini memang sangat meningkat 
pesat, khususnya teknologi dalam bidang teknologi informasi, untuk itu 
perlunya diciptakan suatu sistem yang lebih baik dalam pengontrolan 
tegangan yang lebih sering digunakan pada monitor komputer. Oleh karena 
kebutuhan maka monitor komputer sering kali tidak dimatikan tanpa 
memperhatikan daya yang terbuang percuma oleh monitor tersebut.  

Dalam Tugas Akhir ini penulis mengimplementasikan kontrol AC 
satu fasa dengan merangkai rangkaian analog yaitu IC LM 339 dan 
rangkaian RC untuk mendapatkan sinyal picu yang selanjutnya digunakan 
untuk mengendalikanom on atau off monitor komputer, sehingga mampu 
menghemat daya yang digunakan oleh monitor tersebut. 
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