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ABSTRAKSI

Sistem mikrokontroler merupakan pemegang kendali utama pada sistem
pengendalian pintu kereta api otomatis. Mikrokontroler memperoleh masukan dari
saklar yang terpasang pada simulator rel kereta api dan simulator jalan raya. Prinsip
kerjanya adalah apabila ada kereta api datang méndekati pintu lintasan dan
menyentuh saklar lintasan kereta api, maka mik;okoptrolpr akan mengaktifkan alarm
dan lampu tanda bahaya sebagai tanda bahwa ada kereta api yang sedang lewat.
Bersamaan dengan itu, portal pintu lintasan akan tertutup. Sectelah kereta api
melewati portal pintu lintasan dan menyentuh saklar lintasan kereta api, maka alarm
dan lampu tanda bahaya dﬁon—&ﬂan sehingga kedua portal pintu lintasan kereta
api terbuka kembali.

Gerakan penutupan portal lintasan tidak hanya dipengaruhi oleh lewatnya
kereta api, melainkan juga dipengaruhi ada tidaknya kendaraan di dekat pintu
lintasan (ditandai dengan tersentuhnya saklar di jalan raya). Apabila portal akan
tertutup sedangkan di dekat pintu lintasan terdapat kendaraan yang sedang melaju
maka penutupan portal ditunda sampai kendaraan melewati rel kereta api (diketahui
dari kondisi saklar dalam keadazan terbuka). Setelah tidak ada kendaraan di dekat
pintu lintasan maka portal segera ditutup.

Untuk menjaga dari segala kemungkinan maka disediakan dua buah tombo!l manual
untuk membuka dan menutup kedua portal, Dengan demikian, selain operasi
pengendalian portal secara otomatis juga tersedia operasi pengendalian portal secara
manual dimana kedua portal dapat dibuka atau ditutup meskipun tidak ada kereta api

yang lewat. Blok diagram perancangan perangkat keras secara keseluruhan.
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