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ABSTRAK 

Seiring bergantinya waktu penggunaan energi fosil tergantikan oleh adanya 

energi hijau, salah satu jenis energi hijau yaitu energi angin, energi angin dimanfaatkan 

sebagai energi utama untuk menggerakan turbin angin. Poros turbin angin terhubung 

secara langsung dengan permanent magnet synchronous generator (PMSG) sehingga 

terjadi proses konversi energi angin menjadi energi listrik AC 3 Fasa. Permintaan energi 

listrik DC yang semakin meningkat mendorong pengembangan konverter dengan 

topologi baru sebagai solusi konversi energi listrik AC 3 Fasa keluaran PMSG menjadi 

listrik DC dengan daya yang lebih stabil. Three level dc-dc converter (TLDDC) dipilih 

karena konverter ini mampu mengkonversi tegangan dan arus DC yang lebih tinggi 

dibandingkan dengan konverter konvensional. Masalah muncul akibat TLDDC 

dioperasikan untuk mengkonversi keluaran daya dari PMSG turbin angin dengan sistem 

loop terbuka, masalah yang terjadi yaitu konverter tidak dapat menyesuaikan tegangan 

dan arus sesuai kebutuhan beban. Oleh karena itu, sistem loop terbuka harus diubah 

menjadi loop tertutup dan biasanya menggunakan kendali tunggal saja. Kendali tunggal 

tidak efektif karena hanya bisa mengendalikan tegangan atau arus saja, kendali ini tidak 

dapat mengendalikan tegangan dan arus secara bersamaan. Ketika beban diubah, 

tegangan atau arus keluaran menjadi berubah. Dari masalah tersebut, penelitian ini 

mengusulkan sistem kendali ganda strategi baru yang memanfaatkan strategi kendali 

ganda PI yaitu PI untuk tegangan dan PI untuk arus. 

Kata kunci: Turbin angin, PMSG, KDDTT, Kendali PI ganda, Tegangan dan arus 

terkendali 
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