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ABSTRAK 
 

 Alam menyediakan energi terbarukan yang dapat digunakan secara terus 

menerus. Mikrohidro, salah satu sumber energi terbarukan, sudah sangat 

maju. Sejumlah kecil energi air diubah menjadi energi listrik melalui proses 

mikrohidro, yang menggerakkan jaringan lokal. Sistem tenaga mikrohidro 

terhubung langsung ke generator sinkron magnet permanen (PMSG) dan 

menghasilkan daya tiga fasa dalam skala kecil. Konverter tradisional 

menghasilkan tegangan keluaran tidak stabil seperti konverter buck AC-DC 

sering digunakan, metode ini memiliki kelemahan yang cukup besar. 

Konverter DC-DC diperlukan untuk menghasilkan energi listrik yang stabil 

dan sangat efisien. Konverter DC-DC hadir dalam berbagai desain. Teknik 

kontrol lanjutan digunakan untuk membuat output yang memenuhi 

persyaratan catu daya. Dokumen ini mengusulkan konverter DC-DC buck 

ganda. Untuk mengontrol tegangan output PMSG yang dipengaruhi aliran 

air, digunakan konverter buck ganda sebagai kontrol keluaran PMSG,  

digunakan konverter DC-DC buck ganda ini. Konverter ini memiliki tegangan 

keluaran yang stabil dan kontinyu. Konverter DC-DC buck ganda yang 

dikemas sederhana memiliki keunggulan efisiensi dan stabilitas tinggi 

sebagai catu daya DC 

Kata kunci: Mikrohidro, Permanent Magnet Synchronous Generator 

(PMSG), Konverter DC-DC, Konverter DC-DC Buck Ganda. 
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