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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1. Kesimpulan 

 
Program pembacaan arah ini bekerja sangat hingga 80 % dan bekerja sangat baik  

Ketika mendeteksi 4 arah marka tersebut. Program ini juga berhasil menampilkan hasil 

pembacaan arah dengan metode OCR yang hasil nya akan ditampilkan pada layar monitor 

atau saat mendeteksi arah panah itu berlangsung. Pada penggunakan Metode ROI ini juga 

dapat dilakukan dengan jarak yang cukup jauh kan tetapi juga bergantung dengan besarnya 

ukuran arah marka yang dibaca. Sebuah program yang telah dibuat dan diteliti lebih akurat 

dan hampir tidak ada kesalahan deteksi Kedepannya, penelitian ini akan digunakan untuk 

kebutuhan industri yang selanjutnya akan diterapkan pada AGV di industri. 

 
5.2. Saran 

 
Saran untuk alat ini untuk perkembangan selanjutnya adalah dengan mengganti 

kamera Raspberry ini dengan menggunakan Webcam yang mempunyai kualitas baik 

.Pengaruh kamera yang digunakan untuk deteksi teks ini memiliki peran yang cukup besar 

sehingga penulis disini memberikan saran untuk mengganti peripheral  kamera .


