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ABSTRAK  

  

  Energi Terbarukan salah satunya Pembangkit Listrik Tenaga Surya (PLTS) 

menggunakan Photovoltaic (PV) sebagai sarana Konversi Energi. Guna 

mendapatkan daya maksimal diperlukan Konverter DC-DC Beralgoritma Maximum 

Power Point Tracker (MPPT), sehingga sistem perlu diintegrasi menjadi satu, 

dikenal dengan nama Konversi dua tahap. Masalah yang muncul adalah Konverter 

5-tingkat satu fasa lazim Diimplementasi menggunakan Konverter daya satu lengan, 

dimana Lenganya  terdapat dua buah Saklar daya. Hal ini akan mengakibatkan 

sistem pensaklaran yang tinggi, tapis dan stress tegangan yang besar. Untuk 

mengatasi hal tersebut, telah diteliti Inverter yang menggunakan 5-level inverter. 

Inverter 5-tingkat yang diteliti menggunakan metode Sinusoidal Pulse Width 

Modulation (SPWM) sebagai kendali Inverter. Pengatur kendali dan pensaklaran 

dengan menggunakan Mikrokontroler jenis STM32F407. Verifikasi menggunakan 

perangkat perangkat lunak PSIM dan Implementasi perangkat keras. Berdasarkan 

hasil pengujian dengan metode yang dilakukan mampu menghasilkan arus dan 

tegangan keluaran Inverter 5-tingkat dengan nilai THD arus 4,07%. 

Kata kunci : Inverter 5-Tingkat, SPWM, MPPT, STM32F407, THD. 
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