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ABSTRAK 
 

Semakin berkembangnya jaman, tenaga fosil semakin tergeser dengan green 

energy yang rendah akan emisi karbon dan ramah lingkungan. Salah satu 

green energy adalah solar cell atau photovoltaic (PV). PV memiliki efisiensi 

yang lebih tinggi karena tidak memiliki komponen yang bergerak. Namun, PV 

sendiri tidak mampu menghasilkan daya yang stabil dan bergantung pada 

kondisi cuaca. Maka, dengan memadukan PV ini dengan maximum power 

point tracker (MPPT) beralgoritma Perturb and Observe (P&O) yang 

berfungsi untuk memaksimalkan hasil konversi daya dari photovoltaic 

tersebut. Algoritma ini digunakan karena lebih simpel dan mudah serta dapat 

mengekstraksi daya cukup besar. Untuk mengatur hasil keluaran agar lebih 

fleksibel dan sesuai kebutuhan, maka konverter yang digunakan adalah 

SEPIC konverter. SEPIC konverter dapat menaikan atau menurunkan 

tegangan sehingga lebih fleksibel untuk digunakan. Sistem kendali yang 

digunakan adalah sistem close loop dilengkapi dengan PI control yang 

dirancang menggunakan mikrokontroler STM32F407VET6 sehingga jika 

terdapat pergeseran nilai, maka mikrokontroler akan menyesuaikan dan akan 

menemukan nilai maksimal secara otomatis. Beban yang digunakan adalah 

baterai 12V dan membuktikan bahwa MPPT dengan algoritma P&O dapat 

meningkatkan efisiensi dari PV. 

Keywords— green energy, photovoltaic, MPPT, Algoritma 

Perturb&Observe, SEPIC konverter 
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