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ABSTRAK 
 

 Energi yang dihasilkan Photovoltaic diekspetasikan menjadi masa depan 

bagi sumber energi yang bersih secara berkelanjutan. Tetapi, energi 

Photovoltaic hanya bisa memproduksi keluaran berupa energi DC yang 

dimana harus dikonversikan terlebih dahulu menjadi energi AC untuk 

implementasi pada sistem Tiga-Fasa Empat-Kawat (3F4K). Maka dari itu, 

dibutuhkan inverter DC – AC yang memiliki tingkat efisiensi yang tinggi untuk 

dapat memanfaatkan energi Photovoltaic secara maksimal. Pada artikel ini 

disajikan dan diimplementasikan sebuah strategi kontrol baru yang 

sederhana pada inverter 3F4K untuk mengontrol tegangan keluaran. 

Topologi ini mempunyai tiga buah inverter satu fasa tipe full-bridge yang 

dihubungkan secara paralel, dan inverter tipe ini membutuhkan sistem 

pensaklaran yang berfrekuensi tinggi untuk menghasilkan gelombang 

keluaran tegangan yang sesuai dengan standar. Oleh karena itu, strategi 

kontrol baru yang disajikan memungkinkan pensaklaran dengan frekuensi 

tinggi sampai mencapai performa maksimum pensaklaran yang dapat 

dicapai, bernama hysteresis pita ganda dengan pembatas frekuensi. 

Berdasarkan pada simulasi dan implementasi pada hardware melalui 

pengujian pada laboratorium, strategi ini dapat mengatur pensaklaran 

dengan frekuensi tinggi hingga titik maksimum kemampuan pada 

mikrokontroler, driver, dan saklar daya. Oleh karena itu, kualitas pada 

tegangan keluaran yang dihasilkan menjadi lebih efisien dan stabil. Nilai 
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THD yang dikalkulasikan melalui Real-Time Simulation menunjukkan hasil 

sebesar 2,68 %. 

Kata kunci: Energi Photovoltaic, Sistem Tiga-Fasa Empat-Kawat, Inverter 

Tegangan Terkendali, Pembatas Frekuensi, Hysteresis Pita Ganda 
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