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ABSTRAK 
 

Energi terbarukan adalah sumber energi yang dapat digunakan tanpa habis. Oleh 

karena itu, sumber energi terbarukan mulai dikembangkan seperti sumber dari 

matahari dengan menggunakan fotovoltaik. Fotovoltaik menghasilkan aliran listrik 

DC yang memerlukan konverter untuk mengirim dan menerima daya. Konverter 

konvensional yang digunakan biasanya hanya bisa menurunkan tegangan atau 

menaikkan tegangan. Konverter konvensional juga memiliki arus keluaran yang 

memiliki banyak noise sehingga arus yang dihasilkan tidak bagus dan untuk 

mendapatkan keluaran yang bagus membutuhkan topologi yang rumit dan 

kompleks. Maka dari itu, dibutuhkan konverter DC-DC bidirectional yang memiliki 

efisiensi yang tinggi agar dapat bekerja secara maksimal. Pada artikel ini 

menyajikan sebuah implementasi strategi kontrol yang baru dan sederhana pada 

konverter DC-DC bidirectional untuk mengontrol arus keluaran. Topologi ini 

menghubungkan paralel antara microgrid DC, beban, PV, dan konverter pada 

baterai. Alat ini berfungsi untuk mengatur pengiriman daya dan penerimaan daya 

pada konverter. Dalam proses pengiriman dan penerimaan daya menggunakan 

kontrol PI dengan mengontrol arus yang terdeteksi sensor arus yang terletak pada 

beban, PV, dan konverter pada baterai. Berdasarkan pada simulasi dan 

implementasi pada hardware dan melalui pengujian pada laboratorium, hasil yang 

dihasilkan arus keluaran dapat terdeteksi dengan baik oleh sensor arus dan 

menghasilkan arus yang baik dengan noise yang kecil dan proses konverter ketika 

mengirim tegangan dengan menaikkan tegangan dari baterai dan menerima 

tegangan dengan menurunkan tegangan dengan baik. 
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Kata kunci: Energy balance, DC microgrid, bidirectional konverter, bidirectional 

DC-DC Buck-Boost Konverter. 
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