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ABSTRAK

Semakin berkembangnya jaman banyak menggunakan energy terbarukan
salah satu contohnya adalah Photovoltaic (PV) sebagai sarana yang digunakan
untuk mengkonversikan energi  Untuk mendapatkan suatu keluaran daya
maksimal diperluka DC-DC* converter. dengan menggunakan algoritma
Maximum Power Point Tracker (MPPT). Sistem yang ada untuk Indonesia
sekarang ini adalah 3 fasa 4 kawat (3F4K), sehingga sistem tersebut harus
terintegrasi menjadi satu. Masalah yang muncul inverter tiga fasa empat kawat
di atur dengan sistim open loop yang dimana dengan sistim ini inverter memiliki
kelemahan yaitu tidak dapat mengatur tegangan dan arus sesuai dengan yang
diinginkan. Sehingga dilakukan sebuah penelitian dengan menggunakan strategi
kontrol PI (Proportional Integrator) dengan dua kendali yaitu tegangan dan arus
pada inveter 3F4K akan tetapi hasil bentuk gelombang keluaran yang dihasilkan
mengalami ketidakstabilan ketika melewati perbatasan titik nol sehingga tidak
membentuk gelombang sinusoidal yang baik. Untuk mengatasi hal tersebut telah
dilakukan penelitian inverter 3F4K menggunakan strategi kontrol Pl
(Proportional Integrator) sebagai pengontrol tegangan dan kontrol P
(proportional) sebagai pengendali arus, kontrol kendali dan switching dengan
menggunakan mikrokontroller STM32F407. Telah dilakukan validasi
menggunakan Power simulator dan implementasi hardware.

Kata kunci: Inverter 3F4K, PI, Proportional, Strategi Kontrol, Sinusoidal
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