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ABSTRAK

Pada zaman yang modern ini, teknologi semakin berkembang pesat. Salah satu
dampak yang di hasilkan adalah adanya teknologi elektronik yang memiliki banyak
fungsi dan kegunaan, salah satunya teknologi elektronik pada kamera yang fungsinya
adalah untuk mendeteksi pergerakan pada laser yang akan mendeteksi pergerakan
tanah di jalan. Kamera yang digunakan adalah Modul Kamera Rasberry pi v2 dimana
kamrena tersebut merupakan produk kamera resmi yang diciptakan agar kompatible
dengan perangkat modul Rasberry Pi. Tujuan utamanya adalah agar dapat mendeteksi
laser yang dilihat dari kamera menggunakan program yang di pantau dari layar lcd
komputer. Materi yang akan dibahas dalam proposal ini adalah menjelaskan bagaimana
cara kerja sistem pendeteksi laser dengan kamera yang akan dikembangkan untuk
pengerjaan tugas akhir. Pada penelitian ini akan menggunakan hardware seperti
Raspberry Pi, modul Kamera v2, dan laser.

Kata kunci : pi cam, raspberry pi 4 modul b
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