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ABSTRAK 

Teknologi saat ini semakin berkembang pesat dengan adanya komputer yang 

memiliki banyak fungsi dan kegunaannya. Salah satu cabangnya adalah  teknologi 

Computer Vision yang  menggunakan fungsi dari suatu kamera untuk mendeteksi 

gerak, perubahan warna hingga sensor jarak pada  mobil otonom. Dalam  istilah 

sederhana, Computer Vision adalah bagaimana komputer/mesin dapat melihat. 

Bidang  ini  mencakup metode untuk memperoleh, mengolah, menganalisis, dan 

memahami data visual seperti gambar dan video. Tujuan utama dari Computer Vision 

adalah teknik komputer atau mesin agar dapat meniru kemampuan perseptual mata 

manusia dan otak, atau bahkan dapat mengunggulinya untuk tujuan tertentu. Yang 

akan dibahas pada laporan ini yaitu menjelaskan  bagaimana  cara kerja sederhana 

sistem deteksi warna  yang kemudian  akan dikembangkan lebih lanjut untuk 

pengerjaan Tugas Akhir. Pada penelitian ini penulis akan menggunakan berberapa 

hardware utama seperti Raspberry Pi beserta unit kameranya yang mendukung untuk 

pemrograman Computer Vision. 

Kata Kunci : computer vision, raspberry pi. 
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