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ABSTRAK 

 

Inverter telah digunakan untuk berbagai macam aplikasi dalam sistem energi baru 

terbarukan. Penggunaan inverter dalam sistem PLTS dapat berupa off grid dan on 

grid. Dalam sistem on grid, Inverter yang digunakan lazimnya menggunakan H-

Bridge inverter yang arus keluarannya terkendali. Inverter jenis ini memiliki 

kelemahan antara lain: menggunakan frekuensi tinggi agar mendapatkan tingkat 

kecacatan yang rendah pada sisi arus keluaran. Solusi lain menggunakan inverter 

lima tingkat dengan pertimbangan saklar daya. Penelitian ini bertujuan untuk 

membuat inverter lima tingkat dengan lima saklar daya dengan arus terkendali. 

Prinsip kerja menggunakan dua buah sinyal sinusoidal yang saling bergeser sebesar 

180˚ dibandingkan dengan sinyal pembawa untuk menghasilkan sinyal modulasi 

lebar pulsa sinusoidal. Sinyal ini digunakan sebagai pengendali setiap saklar daya. 

Inverter lima tingkat satu fasa arus terkendali divalidasi dengan menggunakan 

simulasi perangkat lunak Power Simulation. Tahap akhir dilakukan implementasi 

perangkat keras di laboratorium. Hasilnya inverter lima tingkat menghasilkan arus 

dengan THD sebesar 4.01%. 
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