PENGARUH PERGESERAN SUDUT FASA
TERHADAP KINERJA MOTOR SWITCHED
RELUCTANCE

LAPORAN TUGAS AKHIR

Oleh :

Agata Dita Wardani

16.F1.0008

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
FAKULTASTEKNIK
UNIVERSITASKATOLIK SOEGIJAPRANATA
SEMARANG

2021



FAKULTAS TEKNIK
Program Studi Teknik Elektro

JI. Pawiyatan Luhur IV/1 Bendan Duwur Semarang 50234 - . =
Te!p (024) 8441555 (hunting) Fax : (024) 8415429 — 8445265 U n l k a

Email : tu.kelektro@unika.ac.id SOEGIJAPRANATA

PERNYATAAN
KEASLIAN LAPORAN TUGAS AKHIR (SKRIPSI)

Memperhatikan ~ Surat  Keputusan Rektor  Universitas Katolik  Soegijapranata
Nomor.:0047/SK.Rek/X/2013 tanggal 07 Oktober 2013, tentang Pernyataan Laporan Tugas
Akhir, maka bersama ini Laporan Tugas' Akhir Saya yang berjudul “PENGARUH
PERGESERAN SUDUT FASA TERHADAP KINERJA MOTOR SWITCHED
RELUCTANCE®, tidak terdapat karya yang,pernah diajukan untuk memperoleh gelar

kesarjanaan di suatu Perguruan Tinggi etahuan saya juga tidak terdapat
karya atau pendapat yang pernabeeita g lain, kecuali yang secara
tertulis diacu dalam naskah in

Apabila di kemudian hari ian atau seluruhnya
merupakan hasil plagiast la akibat hukumnya
sesuai peraturan yang ber dan / atau peraturan
perundang-undangan yan

Agata Dita Wardani
NIM : 16.F1.0008



Judul Tugas Akhir:

Digjukan oleh

NIM

Tanggal disetujui
Telah setujui oleh
Pembimbing
Penguji 1

Penguji 2

Penguji 3

Ketua Program Studi

Dekan

HALAMAN PENGESAHAN

Pengaruh Pergeseran Sudut Fasa Terhadap Kinerja Motor Switched

Reluctance

Agata Dita Wardani

16.F1.0008
22 Januari 2021

Prof. Dr. Ir. Slamet Riyadi M.T.

Dr. Leonardus Heru Pratomo S.T., M.T.
Dr. Ir. Florentinus Budi Setiawan M.T.
Prof. Dr. Ir. Slamet Riyadi M.T.

Dr. Leonardus Heru Pratomo S.T., M.T.

Prof. Dr. Ir. Slamet Riyadi M.T.

Halaman ini merupakan halaman yang sah dan dapat diverifikas melalui

dlamat di bawah ini.

sintak.unika.ac.id/skripsi/verifikasi/?71d=16.F1.0008



HALAMAN PERNYATAAN PUBLIKASI KARYA ILMIAH

UNTUK KEPENTINGAN AKADEMIS

Yang bertanda tangan dibawah ini:
Nama : Agata Dita Wardani

Program Studi : Teknik Elektro

Fakultas : Teknik

sebagai pemilik Hak Cipta.
Demikian pernyataan ini saya buat dengan sebenarnya.

Semarang, 20 Januari 2021
Yang menyatakan,

ita Wardani
16.F1.0008



ABSTRAK

Penggerak listrik banyak digunakan pada kendaraan listrik, sebagai contoh
adalah switched reluctance motor (SRM). SRM memiliki keunggulan seperti
kontruks sederhana, perawatan mudah, performa tinggi, dan ramah lingkungan.
Dalam pengoperasiannya dibutuhkan kendali dan sensor. Deteksi posisi rotor pada
umumnya menggunakan sensor hall effect yang akan menentukan interval eksitasi
walaupun banyak kelemahan muncul, di antaranya kepresisian. Peletakan sensor
hall effect secara geometris memiliki kelemahan mencangkup akuras serta tidak
dapat mengatur sudut yang diperlukan dapat mempengaruhi kinerja SRM itu
sendiri. Dari kelemahan sensor hall effect diantisipasi dengan rotary encoder
sebagal deteksi posisi rotor. Alat tersebut memiliki tingkat kepresisian yang tinggi
dan dapat mengatur sudut yang diperlukan lebih akurat dalam operasi SRM.
Pemberian sudut eksitasi dapat dilihat dari karakteristik induktanss SRM. Sudut
eksitas yang tepat dapat menghasilkan torka optimum dan memaksimalkan kinerja
SRM. Dalam penilitian ini diusulkan strategi meningkatkan efisienss SRM melalui
pergeseran sudut fasa eksitas stator. Untuk mendukung hasil kaian dilakukan
simulas dan divalidas dengan pengujian laboratorium. Dari hasil tersebut

diperoleh pengaruh pergeseran sudut fasa SRM terhadap torka yang dihasilkan.

Katakunci : switched reluctance motor, hall effect, rotary encoder, posisi rotor,

induktansi
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